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Lire attentivement le présent manuel avant d'utiliser le stationnement assisté.
Garder toujours le présent manuel d’instructions sur le véhicule.

Read this manual thoroughly before using the Parking Aid.
Always keep this owner’'s manual in the vehicle.

Alvorens het parkeersysteem te gebruiken, eerst deze handleiding zorgvuldig
doorlezen.
Bewaar deze handleiding altijd in het voertuig.

Dieses Handbuch aufmerksam durchlesen, bevor Sie die Einparkhilfe benutzen.
Halten Sie diese Bedienungsanleitung immer griffbereit im Fahrzeug.

Antes de utilizar el sistema de aparcamiento asistido, lea atentamente el presente
manual.
Tenga siempre en el vehiculo, el presente manual de instrucciones.

Prima di utilizzare il sistema di parcheggio assistito, leggere accuratamente il
presente manuale.
Tenere il presente manuale d’istruzioni sempre a bordo del veicolo.

Antes de utilizar o sistema de estacionamento assistido, leia atentamente o presente
manual.
Conserve o presente manual de instru¢cdes sempre a bordo do veiculo.

Mpexae, YeMm NpUCTynaTtb K Nonb30BaHUIO CUCTEMON MOMOLLU NPK MapKoBKe,
BHUMAaTENbHO 03HAKOMUTLCS C HACTOAWMM pyKoBoACTBOM. VmeTb Bceraa
HacTosllee PYKOBOACTBO B aBToMobUne.

Przed uzyciem systemu wspomagajgcego parkowanie, przeczytac doktadnie
niniejsza instrukcje uzytkowania.
Przechowywac¢ zawsze niniejszg instrukcje w samochodzie.

Pfed pouzitim parkovaciho systému precist pozorné tento manuél.
Uchovavat tento instrukéni manual neustale k dispozici v automobilu.

Prije koristenja uredaja za pomoc pri parkiranju, pazljivo procitati ovaj prirucnik.
Imajte uvijek ovaj priruénik pri ruci tijekom voznje.

Pred uporabo sistema za pomoc pri parkiranju vas prosimo, da natancno preberete
ta prirocnik.
Ta priro¢nik z navodili imejte vedno v vozilu.

Mpiv xpnoigomoinoete 10 cuoTnua utToBonBnong mapkapiopatog, dlaBdoTe
TTPOCEKTIKA TO TTAPOV QUAAAGDIO.
‘Exere mavra 1o @UAAGBIO pe TIG 0dnyieg oTO QUTOKIVNTO.

Destekli park sistemini kullanmadan 6nce isbu kilavuzu dikkatle okuyunuz.
Talimat kilavuzunu her zaman tasit icinde muhafaza ediniz.




® A. DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT

Le systéme de stationnement assisté détecte la présence d’obstacles devant le véhicule.
Le systéme est équipé de 4 capteurs a ultrasons intégrés dans le pare-chocs avant. Quand
il est en service, le systéme produit une signalisation sonore a l'intérieur de I'habitacle
dont la fréquence augmente au fur et a mesure que le véhicule s’approche a I'obstacle.
Les obstacles avant sont indiqués par le signal sonore avant.

Le véhicule est équipé d’'un systeme qui facilite les manceuvres de stationnement, en
détectant la présence d’obstacles qui pourraient toucher ou endommager sa partie avant.

Le stationnement assisté s’active apres la mise en marche et fonctionne de la maniére
décrite ci-apreés.

Protection de la zone du pare-chocs avant:

Quand le véhicule se déplace en avant ou en arriére a une vitesse inférieure a 20 km/h
environ, le systéme est en service (seulement dans le cas de véhicule avec raccordement
du signal de vitesse). Le bon fonctionnement du stationnement assisté est signalé par
la LED orange qui s’allume dans le bouton sur le tableau de bord.

L'obstacle détecté est signalé par un bip intermittent dont la fréquence augmente au fur
et a mesure que le véhicule s’approche de I'obstacle, jusqu’a devenir continu.
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Zone de signalisation continue:

c’estla zone la plus proche du pare-chocs. Le stationnement assisté détecte la présence
d’obstacles en émettant un bip continu, aussi bien quand le véhicule est arrété que s'il
est en marche. Le bip continu dans cette zone persiste pendant 2 secondes depuis la
derniére détection d'un obstacle. Cela garantit que les obstacles faiblement réfléchissants
sont aussi signalés constamment, méme si détectés de maniére intermittente.

Bip Bip Bip

Zone statique:

c’est la zone intermédiaire. Le stationnement assisté détecte la présence d’obstacles en
emettant un bip intermittent, dont la fréequence augmente au fur et a mesure que la distance
de I'obstacle diminue, aussi bien quand le véhicule est arrété que s’il est en marche.

Aucune détection:

si le systéme n’arrive pas a détecter la présence d'obstacles a cause d’un mauvais
fonctionnement des capteurs, il déclenche un son intermittent continu avec des bips
prolongés et de courtes interruptions. Ce type de signalisation dure un maximum de 15
secondes et se réactive de nouveau chaque fois que le systeme est active.

A MISE EN GARDE
Il est trés important de se familiariser avec le systéme aprés I'avoir monté
sur le véhicule.

A MISE EN GARDE
Si les capteurs sont trop prés d’un obstacle (en général moins de 20 cm),
le systéme pourrait n’émettre aucun bip.

A MISE EN GARDE
Les distances fournies sont indicatives, la forme de chaque zone de détec-
tion peut changer d’un véhicule a I'autre.




B. CONSEILS POUR LE FONCTIONNEMENT

1. RECOMMANDATIONS GENERALES

N’oubliez pas que le dispositif représente une aide valable pendant le stationnement,
mais que seul le conducteur a la responsabilité d’évaluer la présence des obstacles.
Vous devez toujours conduire avec prudence et attention pour éviter des dégats aux
personnes ou aux biens. Pendant la conduite a vitesse élevée, les capteurs ne pourront
pas détecter en temps utile la présence d’obstacles. Les obstacles avant sont indiqués
par le signal sonore avant.

2. MAUVAIS FONCTIONNEMENT TEMPORAIRE
Le stationnement assisté pourrait ne pas fonctionner correctement dans les situations

suivantes :

- en cas de présence d’un corps étranger sur le capteur (glace, neige, boue, etc.);

- prés d’'une antenne pour communication radio ;

- en cas d'approche a une source d’'ondes ultrasoniques (avertisseur sonore, moteur d’'un moto-
cycle, émission d’air par le systéeme de freinage d’un autobus ou d’'un camion, etc.);

- en cas de chaussée déformée ou irréguliere ;

- en cas de capteur couvert ;

- encas d’inclinaison du véhicule a cause d’une répartition non homogéne de la charge ;

- en cas de pluie persistante ou d’eau (lavage auto, etc.) atteignant le capteur ;

- en cas d’approche excessive a un obstacle ;

- en cas de capteur congelé.

MISE EN GARDE

Les capteurs du stationnement assisté pourraient émettre des sons appa-
remment semblables a des bips casuels, méme en absence d’obstacles
visibles. Quelques imperfections du terrain ou des bruits casuels provenant
de sources étrangéres d’ultrasons (telles des balayeuses) pourraient déter-
miner Pactivation temporaire du systéme.

3. PLAGE DE DETECTION REDUITE

La plage de détection pourrait se réduire dans les situations suivantes :

- si le véhicule reste stationné pour une période de temps prolongée au soleil intense
ou au froid ;

- en cas d'objets trés bas, fins ou pointus (fils, cables, clbtures en grille métallique, etc.) ;

- en cas d'objets ayant des propriétés absorbantes élevées (neige, coton, laine, etc.) ;

- en cas d’objets ayant des angles pointus ;

- si le capteur de détection est obstrué par de la boue, de la neige ou du verglas.

4. AUCUNE DETECTION

A cause de leurs capacités faiblement réfléchissantes, les capteurs pourraient ne pas
détecter les objets suivants :

- les objets trés bas, fins ou pointus (fils, cables, clétures en grille métallique, etc.) ;

- les objets ayant des propriétés absorbantes élevées (neige, coton, laine, etc.) ;

- les objets ayant des angles pointus ;

- la neige légére.

Le systéme pourrait également ne pas détecter la partie basse de certaines pare-chocs.
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REMARQUE

En cas de comportement anormal ou d’indication d’un probléme, veuillez suivre
les instructions figurant dans la section Recherche et élimination des défauts.

C. MODE OPERATOIRE

1. Mettre le moteur en marche.

A MISE EN GARDE
S’assurer que le moteur est en marche pour
éviter que la batterie ne se décharge.

2.La LED orange du bouton sur le tableau de bord s’al-
lume, confirmant que le systéme est en train de fonc-
tionner correctement.
Lindicateur sonore avant émet un bref bip.

3.Le systéme est maintenant prét a détecter la présence
d’'obstacles dans la zone avant.

4.Le systéeme détecte la présence d’obstacles a I'avant
jusqu’a une vitesse maximum de 20 km/h environ (seu-
lement dans le cas de véhicule avec raccordement du
signal de vitesse).

5.A plus de 20 km/h environ, le systéme est désactivé
(seulement dans le cas de véhicule avec raccordement
du signal de vitesse).

6.Le systéme s’active de nouveau quand la vitesse du
véhicule est inférieure a 15 km/h environ ou quand le
véhicule s’arréte (seulement dans le cas de véhicule
avec raccordement du signal de vitesse).

=

ON )

7| < 15-0 km/h

)




7. Le systéme est maintenant prét a détecter la pré-
sence d’obstacles a l'avant.

8. Pendantles manoeuvres de stationnement, le systéme utilise l'indicateur sonore (qui
se trouve dans la partie avant du véhicule) pour informer correctement I'utilisateur sur
la position de I'obstacle par rapport au véhicule, sur la base des critéres suivants:

a) le volume de l'indicateur sonore avant augmente si le systeme détecte la présence
d’un obstacle qui s’approche de la partie avant du véhicule (zone de signalisation
continue);

a )

S -

MISE EN GARDE

Le volume des indicateurs sonores a été choisi attentivement afin de per-
mettre une utilisation optimale du produit. Il appartient a l'utilisateur de
s’assurer que d’autres bruits générés par des appareillages audio ou par des
passagers n’empéchent pas d’entendre les signalisations du stationnement
assisté.
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DESACTIVATION DES CAPTEURS AVANT a
1. Mettre le moteur en marche. ON

MISE EN GARDE
S’assurer que le moteur est en marche pour
éviter que la batterie ne se décharge.

ZAS

2. L'allumage de la LED orange du bouton sur le tableau
de bord et I'émission d’un bref bip confirment que le
systéme est en train de fonctionner correctement.

3. Appuyer en continu sur le bouton du tableau de bord /7~ ~)
jusqu’a I'émission de 2 bips par I'indicateur sonore
avant. La LED orange s’éteint pour signaler que les 7,
capteurs avant ont été désactivés. o

\W/B|p

Bip

()

ACTIVATION DES CAPTEURS AVANT
Les capteurs avant peuvent étre réactivés:

a) en mettant la clée de contact sur “OFF”, puis sur /- )
"ON’; ou OFF ON
\ /)
b) en appuyant en continu sur le bouton du tableau @ A\
de bord jusqu’a I'’émission d’un bip par l'indicateur e,
sonore avant. (IS

La LED orange s’allume pour signaler que les
capteurs avant ont été actives.




A MISE EN GARDE

S’approcher d’un obstacle en procédant toujours a vitesse réduite, de maniére a
étre préts a appuyer rapidement sur la pédale de frein.

A MISE EN GARDE
Quand le signal de bip intermittent devient un bip continu, arréter immédiatement

le véhicule.

A MISE EN GARDE
Si les capteurs sont déja trop prés d’un objet, ils peuvent ne pas détecter sa pré-
sence.

D. PRECAUTIONS

- Eviter toute sorte de chocs au capteur.
- Ne pas utiliser de nettoyeur haute pression sur les capteurs.

E. RECHERCHE ET ELIMINATION DES DEFAUTS
Les diagrammes ci-aprés ont pour but de fournir une aide pour établir si un mauvais
fonctionnement doit étre attribué effectivement a une erreur du systéme. Si le systeme
continue a ne pas fonctionner aprés avoir suivi les instructions du diagramme, veuillez

contacter votre installateuro.

1. LE CAPTEUR NE FONCTIONNE PAS MALGRE LA PRESENCE D’UN OBSTACLE
DEVANT LES CAPTEURS AVANT

La clé est-¢elle sur la position “ON” NON Mettez la clé de contact sur la
de contact établi ? »(position “ON”.
youl
Activez les capteurs avant en
tirlaizt?;ﬁggsirs.%,l\?,,t,ableau de| NON »| suivant les instructions de la
‘ section “C. Mode opératoire”

youl

. . ()
Veuillez consulter votre installateur.




ma Sheet 13 of 120
|

2. L'INDICATEUR SONORE FONCTIONNE EN CONTINU OU BIEN IL EMET UN BIP
INTERMITTENT RAPIDE

Y a-t-il des traces de déchets, boue, | QU
neige, verglas, saleté, etc. sur la —>| Enlevez les déchets.
partie de détection du capteur?

yNON
I Y a-t-il des obstacles a proximité? }—>OUI E}n\l/z\r/ﬁgullg.bstacle ou déplacez
+NON

’Veuillez consulter votre installateur’ ‘

3. LINDICATEUR SONORE EMET UN SON INTERMITTENT CONTINU AVEC DES
BIPS PROLONGES ET DES INTERRUPTIONS COURTES
Il'y a un probléme de raccordement des capteurs. Veuillez consulter votre installateur o.

F. CARACTERISTIQUES

Tension nominale: 12V CC

Plage de tension de fonctionnement: +9~+16V
Consommation de courant: <220mA (a12V CC)
Plage de température de fonctionnement: -20 ~ +60 ;C

Plage de température de stockage: -30 ~ +80°C
Fréquence de transmission: 40 kHz

(*) Par “Installateur” on entend un revendeur agréé Mazda ou un réparateur agréé ou un autre technicien
qualifié et équipé a cet effet.




@ A. DESCRIPTION OF FUNCTION

The Parking Aid system detects obstacles located in front the vehicle. The system has
4 ultrasonic sensors embedded in the front bumper. When active, the system prompts
an in-cabin audio warning, which frequency increases progressively the closer you get
to an obstacle. The front obstacles are indicated by the front beeper.

The vehicle is equipped with a system that facilitates parking manoeuvres by detecting
obstacles that could touch / damage the front part of the vehicle.

The Parking Aid will be activated after ignition, in the following ways:

Front bumper zone protection:

When driving backward or driving forward below about 20 km/h, the system is activated
(only in case of the vehicle with speed signal connection). Correct Parking Aid functionality
is signalled by lighting of the orange LED in the push-button located on the dashboard.

The detected obstacle will be indicated by an intermittent beep, increasing in frequency
until it becomes a continuous tone as the vehicle moves closer to the obstacle.

o)

J
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Continuous signalling zone:

This is the zone nearest to the bumper. The Parking Aid detects obstacles and emits a
continuous beep, whether or not the vehicle is at a standstill. The continuous beep in
this zone persists for 2 seconds after the last detection of an obstacle. This makes sure
that even poorly reflecting obstacles are consistently signalled even if they are detected
intermittently.

Bip Bip

Static zone:

This is the intermediate zone. The Parking Aid detects obstacles and emits an intermittent
beep with frequency increasing if the distance to the obstacle is decreasing, whether or
not the vehicle is at a standstill.

No detection:

In case the system is not able to detect obstacles due to sensor malfunctioning, the system
will generate a continuous intermittent tone with long beeps and short interruption. This will
last for maximum 15 seconds, and will trigger on again every time the system is activated.

A CAUTION

Ensure that you familiarise yourself with the system after it has been fitted
to your vehicle.

A CAUTION

If the sensors are too close (typically less than 20 cm) to an obstacle, the
system may not emit a beep.

A CAUTION

The distances mentioned are only a guideline, the shape of each detection
zone can vary from vehicle to vehicle.




B. OPERATING TIPS

1. GENERAL RECOMMENDATIONS

Always remember that while this device is a valid aid when parking, it is the driver who
is ultimately responsible for assessing nearby obstacles. Always drive with due care and
caution in order to prevent damage to persons or to property. If you drive at high speed
the sensors will not be able to detect obstacles in time. The front obstacles are indicated
by the front beeper.

2. TEMPORARY MALFUNCTION

The Parking Aid may not operate correctly in the following situations:

- if there is foreign matter on the sensor (ice, snow, mud, etc.);

- if you are close to a radio communications antenna;

- if you are approaching a source of ultrasonic waves (horn, motorcycle engine, when
a bus or a truck brake system releases air, etc.);

- if the road is bumpy or uneven;

- if the sensor is covered,

- if the vehicle is tilting due to unequal load distribution;

- in heavy rain or if water splashes onto the sensor (car wash, etc.);

- if you get too close to an obstacle;

- if the sensor is frozen.

A CAUTION

The parking aid sensors might give what appear to be random beeps even
though no targets are visible. Some imperfections in the terrain or random
noises from foreign ultrasound sources (like street cleaners) might cause
the system to react temporarily.

3. REDUCED SENSING RANGE

The sensing range may decrease in the following situations:

- if the vehicle is parked for a long time in hot sun or in cold weather;

- in case of very low, thin or pointed objects (wires, ropes, wire fences, etc.);
- in case of objects with high absorption properties (snow, cotton, wool, etc.);
- in case of sharp angled objects;

- if the detection sensor is clogged with mud, snow or ice.

4. NO DETECTION

Owing to their low reflective properties, the sensors may not be able to detect the fol-
lowing objects:

- very low, thin or pointed objects (wires, ropes, wire fences, etc.);

- objects with high absorption properties (snow, cotton, wool, etc.);

- sharp angled objects;

- soft snow.

The system may not be able to detect the lower part of certain designs of bumper.
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A NOTICE

In case of anomalous behaviour or failure indication, follow the instructions
in the troubleshooting section.

C. OPERATION PROCEDURE

1. Start the engine.

CAUTION
Make sure the engine is running in order to
prevent the battery from discharging.

2.The orange LED in the push-button on the dashboard
will turn on, confirming correct system functionality.
One short beep will be given from the front buzzer.

3.The system is now ready to detect front obstacles.

4.The system detects front obstacles up to a maximum
speed of about 20 km/h (only in case of the vehicle with
speed signal connection).

7t
[ .
\ T\ 7=

5.The system is disabled above the speed of about 20
km/h (only in case of the vehicle with speed signal
connection).

6. The system is activated again when the vehicle speed is
less than about 15 km/h or when the vehicle stops (only
in case of the vehicle with speed signal connection).




7.The system is now ready to detect front obstacles.

8. During parking manoeuvres, the system will use beeper (in the front of the vehicle) to
correctly inform the user about the position of the obstacle with respect to the vehicle,
according to the following criteria:

a) The volume of the front beeper will increase if the system detects an obstacle
getting closer to the front side of the vehicle (continues signalling zone).

@ A\

S -~/

A CAUTION

The volume of the beepers has been carefully chosen to be optimal for pro-
duct use. It is the responsibility of the user to make sure that other audio
noises generated by audio equipment or passengers do not impede the
hearing of Parking Aid warnings.
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SWITCHING OFF FRONT SENSORS
1. Start the engine.

CAUTION
Make sure the engine is running in order to
prevent the battery from discharging.

ON

/
2.The orange LED in the push-button on the dashboard N
will turn on and one short beep appears,confirming
correct system functionality.
)
3.Push the button on the dashboard and keep it pu- 7 N
shed until 2 beeps are emitted from the front beeper. 4 )
The orange LED will switch off, signalling that the =
front sensors have been switched off. w
\\\//Egs
~
E)
\ 7 )
SWITCHING ON FRONT SENSORS
The front sensors can be activated again in 2 different ways:
a) Turn the ignition switch “OFF”, then “ON”; or 7
OFF

N

ON )
)

b) push the button on the dashboard and keep it pu-

shed until 1 beep is emitted from the front beeper. @
The orange LED will switch on, signalling that the
front sensors have been switched on.

N




A CAUTION

Always approach an obstacle slowly and be ready to press the brake pedal quickly.

A CAUTION

When the signal changes from intermittent beeps to a continuous beep, stop the
vehicle immediately.

A CAUTION

If the sensors are already too close to an object, they may not be able to detect it.

D. PRECAUTIONS

- Do not allow the sensor to be subjected to impact.
- Do not use a powerful jet spray, cleaner on the sensors.

E. TROUBLESHOOTING

The flow chart shown on the following page will assist you in determining whether or not
a malfunction is in fact a system error. If the system still fails to operate after you have
carried out the instructions in the flow chart, please contact your installero.

1. THE SENSOR IS NOT WORKING EVEN THOUGH AN OBSTACLE IS PRESENT
FRONT SENSORS

Is the ignition switch “ON"? |L>|Turn “ON” the ignition switch

Y YES
Is the orange LED on the NO Switch on front sensors as
dashboard switched “ON"? »( described in “C. Operation
ashboard switche 7 Procedure”

Y YES

Please consult your installer ( ).|
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2. THE BEEPER IS CONSTANTLY ON OR IS EMITTING A CONTINUAL FAST IN-
TERMITTENT BEEP

Are there any debris, mud, snow,

ice, dirt, etc. on the sensing ﬂ»' Remove the debris.

portion of the sensor?

yNO
‘ Is there any obstacles nearby? }—>YES t'?]znc/gx%tehe obstacle or move
yNO

‘ Please consult your installer(" . |

3. THE BEEPER IS EMITTING A CONTINUAL INTERMITTENT TONE WITH LONG
BEEPS AND SHORT BREAKS
There is a problem with the connection of the sensors. Please contact your installero.

F. SPECIFICATIONS

Rated voltage: DC 12V

Operating voltage range: +9 ~ +16V

Current consumption: <220 mA (at 12V DC)
Operating temperature range: -20 ~ +60°C

Storage temperature range: -30 ~ +80°C
Transmission frequency: 40 kHz

(*) “Installer” means authorized Mazda dealer or repair agent or other appropriately qualified and equipped
expert.




(NL) A.BESCHRIJVING VAN DE WERKING

Het parkeersysteem detecteert de aanwezigheid van obstakels vdér het voertuig. Het
systeem is voorzien van 4 ultrasoon sensoren in de voorbumper. Wanneer het systeem
ingeschakeld is, geeft het een akoestisch signaal in de inzittendenruimte, waarvan de
frequentie toeneemt naarmate het voertuig dichter bij het obstakel komt. De obstakels
aan de voorkant worden aangegeven door de akoestische signaalgever voor.

Het voertuig is voorzien van een systeem waardoor het parkeren vergemakkelijkt wordt
doordat het obstakels detecteert die de voorkant van het voertuig zouden kunnen
raken / beschadigen.

Het parkeersysteem schakelt in, na het voertuig gestart te hebben, op de als volgt
aangegeven wijzen.

Bescherming van het gebied van de voorbumper:

wanneer het voertuig met een snelheid onder de 20 km/h voor- of achteruit rijdt, is het
systeem actief (alleen bij voertuigen met verbinding van het snelheidssignaal). De goede
werking van het parkeersysteem wordt aangegeven door de oranje LED in de knop op
het dashboard.

Het gedetecteerde obstakel wordt aangegeven door een onderbroken beep geluid
waarvan de frequentie toeneemt naarmate het voertuig het obstakel nadert tot het
continu wordt.

a 3
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Gebied met ononderbroken signaal:

ditis het gebied het dichtst bij de bumper. Het parkeersysteem detecteert de aanwezigheid
van obstakels en maakt een ononderbroken beep geluid, ongeacht of het voertuig stil staat
of in beweging is. Het ononderbroken beep geluid in dit gebied duurt 2 seconden vanaf
de laatste detectie van een obstakel. Zo worden ook weinig reflecterende voorwerpen
constant gesignaleerd, ook al worden ze niet continu gedetecteerd.

Bip Bip Bip

Statisch gebied:

dit is het tussenliggende gebied. Het parkeersysteem detecteert de aanwezigheid van
obstakels en maakt een onderbroken beep geluid, waarvan de frequentie toeneemt
naarmate de afstand van het obstakel afneemt, ongeacht of het voertuig stil staat of in
beweging is.

Geen detectie:

als het systeem niet in staat is de aanwezigheid van obstakels te detecteren door een
storing aan de sensoren, dan geeft het systeem een continu onderbroken signaal met
lange beep geluiden en korte onderbrekingen. Dit type signaal duurt max. 15 seconden
en wordt telkens als het systeem inschakelt, opnieuw geactiveerd.

A WAARSCHUWING

Raak vertrouwd met het systeem na het op het voertuig gemonteerd te
hebben.

A WAARSCHUWING

Als de sensoren erg dicht bij een obstakel zijn (in het algemeen op minder
dan ongeveer 20 cm afstand), zou het kunnen gebeuren dat het systeem
geen beep geluid maakt.

A WAARSCHUWING

De weergegeven afstanden zijn slechts indicatief, de vorm van elk detectie-
gebied kan variéren afhankelijk van het voertuig.




B. TIPS VOOR DE WERKING

1. ALGEMENE AANBEVELINGEN

Ook al is deze inrichting een waardevol hulpmiddel bij het parkeren, mag niet vergeten
worden dat de bestuurder zelf tenslotte verantwoordelijk is voor het controleren van
obstakels die zich in de nabijheid van het voertuig bevinden. Rij altijd voorzichtig om
persoonlijk of materieel letsel te voorkomen. Indien u bij hoge snelheid rijdt, kunnen de
sensoren de obstakels niet op tijd detecteren. De obstakels aan de voorkant worden
aangegeven door de akoestische signaalgever véor.

2. TIUDELIJKE STORINGEN

Het parkeersysteem zou in de volgende situaties niet goed kunnen werken:

- bij aanwezigheid van vreemde voorwerpen op de sensor (ijs, sneeuw, modder enz.);

- in de nabijheid van een radioantenne;

- bij nadering van een bron van ultrasoongolven (akoestische signaalgever, motor van een
motorfiets, afgifte van lucht door de reminrichting van een bus of een vrachtauto enz.);

- op een onregelmatig wegdek;

- als de sensor bedekt is;

- als het voertuig scheef staat door een niet gelijkmatig verdeelde last;

- in geval van harde regen of water (autowasserette enz.) op de sensor;

- te dicht bij een obstakel;

- als de sensor bevroren is.

WAARSCHUWING

De sensoren van het parkeersysteem kunnen ook zonder de aanwezigheid
van zichtbare obstakels beep geluiden maken. Onregelmatigheden in het
terrein of geluiden afkomstig van andere ultrasoonbronnen (zoals bijvoor-
beeld straatvegers) kunnen het systeem tijdelijk activeren.

3. BEPERKT DETECTIEBEREIK

Het detectiebereik kan in de volgende situaties afnemen:

- als het voertuig lange tijd in de felle zon of kou geparkeerd bilijft;

- bij erg lage, dunne of puntige voorwerpen (draad, touwen, metalen roosterhekken,
enz.);

- bij voorwerpen met sterke absorberende eigenschappen (sneeuw, katoen, wol, enz.);

- bij voorwerpen met puntige hoeken;

- in geval de sensor bedekt is met modder, sneeuw of ijs..

4. GEEN DETECTIE

Door hun weinig reflecterende eigenschappen zouden de sensoren niet in staat kunnen

zijn de volgende voorwerpen te detecteren:

- erg lage, dunne of puntige voorwerpen (draad, touwen, metalen roosterhekken, enz.);

- voorwerpen met sterke absorberende eigenschappen (sneeuw, katoen, wol, enz.);

- voorwerpen met puntige hoeken;

- zachte sneeuw.
Het systeem zou niet in staat kunnen zijn de onderkant van bepaalde vormen spat-
borden te detecteren.
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A N.B.

In geval van ongewoon gedrag of afwijkende aanwijzingen, moet u de aanwijzingen
volgen die beschreven zijn in het deel Opsporen en oplossen van storingen.

C. WERKWIJZE

1.De motor starten.

WAARSCHUWING
Verzeker u ervan dat de motor draait om te
voorkomen dat de accu leeg raakt.

2.De oranje LED in de knop op het dashboard gaat branden ten
teken dat het systeem goed werkt.
De akoestische signaalgever voor maakt een kort beep geluid.

3.Het systeem is nu gereed om de aanwezigheid van
obstakels in het gebied voor het voertuig te detecteren.

4. Het systeem detecteert de aanwezigheid van obstakels
in het gebied voor het voertuig tot aan een snelheid
van max. ongeveer 20 km/h (alleen in geval van een
voertuig met verbinding van het snelheidssignaal).

5.Bij snelheden boven de 20 km/h is het systeem gedeac-
tiveerd (alleen in geval van een voertuig met verbinding
van het snelheidssignaal).

6.Het systeem wordt weer geactiveerd als de snelheid
van het voertuig tot onder ongeveer 15 km/h daalt of
als het voertuig stopt (alleen in geval van een voertuig
met verbinding van het snelheidssignaal).

W | < 15-0 km/h




7.Het systeem is nu gereed om de aanwezigheid van
obstakels voor het voertuig te detecteren.

8. Tijdens het parkeren gebruikt het systeem de akoestische signaalgever aan de voor-
kant van het voertuig om de gebruiker te informeren over de positie van het obstakel
ten opzichte van het voertuig. Dit gebeurt op grond van de volgende criteria:

a) het volume van de akoestische signaalgever voor neemt toe als het systeem een
obstakel detecteert dat de voorkant van het voertuig nadert (gebied met ononder-
broken signaal);

S /

A WAARSCHUWING
Het volume van de akoestische signaalgevers is zorgvuldig gekozen voor
een optimaal gebruik van het product. De gebruiker moet ervoor zorgen dat
andere geluiden veroorzaakt door audio apparatuur of door de passagiers
niet verhinderen de signalen van het parkeersysteem te horen.
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DEACTIVERING VAN DE SENSOREN AAN DE VOORKANT /-

1. De motor starten.

WAARSCHUWING
Verzeker u ervan dat de motor draait om te
voorkomen dat de accu leeg raakt.

2.De oranje LED in de knop op het dashboard gaat bran-
den en er wordt een kort beep geluid gemaakt ten teken
dat het systeem goed werkt.

3.Druk op de knop op het dashboard en houd hem e a\

ingedrukt totdat de akoestische signaalgever voor
2 beep geluiden maakt. De oranje LED dooft ten
teken dat de sensoren voor gedeactiveerd zijn.

ACTIVERING VAN DE SENSOREN VOOR
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De sensoren aan de voorkant kunnen op 2 verschillende manieren weer geactiveerd

worden:

a) door de contactsleutel op “OFF” en dan weer op
“ON” te draaien; of

b) door de knop op het dashboard in te drukken en fr \\

ingedrukt te houden totdat de akoestische signaal-
gever voor 1 beep geluid maakt. De oranje LED gaat
branden ten teken dat de sensoren aan de voorkant
geactiveerd zijn.
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A WAARSCHUWING

Rijd altijd langzaam op een obstakel af en wees gereed snel het rempedaal in te
trappen.

A WAARSCHUWING
Wanneer het onderbroken beep signaal overgaat in een ononderbroken beep

signaal, het voertuig direct stopzetten.

A WAARSCHUWING
Als de sensoren al erg dicht bij een voorwerp zijn, zouden ze niet in staat kunnen
zijn er de aanwezigheid van te detecteren.

D. VOORZORGSMAATREGELEN

- Zorg ervoor dat er niet tegen de sensor gebotst wordt.
- Gebruik geen krachtige hoge druk waterreiniger op de sensoren.

E. OPSPOREN EN OPLOSSEN VAN STORINGEN

De als volgt weergegeven tabellen helpen u vast te stellen of een storing werkelijk door
een systeemfout veroorzaakt wordt. Als het systeem het nog niet doet na de aanwijzingen
in de tabel opgevolgd te hebben, uw installateur raadplegenc.

1. DE SENSOR WERKT NIET ALS ER EEN OBSTAKEL VOOR DE SENSOREN AAN
DE VOORKANT AANWEZIG IS

Staat de contactsleutel op “ON"? }L| Zet de contactsleutel op “ON”.

yJA
: Activeer de sensoren aan de
Staat de oranjti LE,I% op het NEE »| voorkant zoals beschreven in deel
dashboard op “ON"" “C. Werkwijze”.
yJA

Raadpleeg uw installateur. )
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2. DEAKOESTISCHE SIGNAALGEVER IS VOORTDUREND IN WERKING OF MAAKT
EEN SNEL ONDERBROKEN BEEP GELUID

Is er vuil, modder, sneeuw, ijs, JA
enz. aanwezig op de —»’ Verwijder het vuil.
detecterende deel van de sensor?
Y NEE
” - — JA Verwijder het obstakel of
‘ Zijn er obstakels in de nabijheid? }—» verplaats het voertuig.
#NEE

‘ Raadpleeg uw installateur. ) ‘

3. DE AKOESTISCHE SIGNAALGEVER GEEFT EEN CONTINU ONDERBROKEN
SIGNAAL MET LANGE BEEP GELUIDEN EN KORTE ONDERBREKINGEN
Probleem in de verbinding van de sensoren. Uw installateur raadplegenc.

F. SPECIFICATIES

Nominale spanning: cCc12V
Spanningsbereik: +9~+16V
Stroomverbruik: <220mA (a 12V CC)
Temperatuurbereik bij werking: -20 ~ +60°C
Temperatuurbereik bij opslag: -30 ~ +80°C
Transmissiefrequentie: 40 kHz

(*) Met “Installateur” wordt een bevoegde Madza dealer bedoeld of een bevoegd reparatiecentrum of een
andere gekwalificeerde expert met het nodige gereedschap.




A. BETRIEBSBESCHREIBUNG

Die Einparkhilfe erfasst Hindernisse, die sich vor dem Fahrzeug befinden. Das System
verfugt Uber 4 in die vordere StoR3stange eingebettete Ultraschallsensoren. Wenn das
System aktiv ist, erzeugt es im Fahrgastraum eine akustische Meldung, deren Frequenz
mit steigender Anndherung an ein Hindernis zunimmt. Die vorderen Hindernisse werden
durch den Frontsummer gemeldet.

Das Fahrzeug ist mit einem System ausgestattet, das dem Fahrer das Einparken
durch die Erfassung von Hindernissen erleichtert, die das Fahrzeug vorne berthren/
beschadigen kdnnten.

Die Parkhilfe wird nach dem Starten des Motors auf eine der folgenden Weisen einge-
schaltet:

Absicherung des FrontstoBstangenbereichs:

Wenn sich das Fahrzeug mit einer Geschwindigkeit unterhalb von ca. 20 km/h vor- oder
rickwarts bewegt, wird das System zugeschaltet (nur bei Fahrzeugen mit Anschluss des
Geschwindigkeitssignals). Die korrekte Funktion der Einparkhilfe wird durch eine orange
Leuchtdiode angezeigt, die in der Taste im Armaturenbrett aufleuchtet.

Das erfasste Hindernis wird durch einen aussetzenden Piepston angezeigt, dessen
Frequenz bis zum Dauerton zunimmt, wenn das Fahrzeug sich dem Hindernis nahert.

= A\

N\

\ 2
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Dauermeldebereich:

Das ist der Bereich in n&chster Nahe der StoRstangen. Die Einparkhilfe erfasst das Vor-
handensein von Hindernissen und gibt einen Dauerpiepston ab, egal ob das Fahrzeug
stillsteht oder nicht. Der Dauerpiepston wird ab der letzten Hinderniserfassung fur 2
Sekunden abgegeben. Das gewahrleistet, dass auch ein schlechtes Echo abgebende
Hindernisse konstant gemeldet werden, auch wenn sie nur ab und zu erfasst werden.

Bip Bip Bip

Statischer Bereich:

Das ist der mittlere Bereich. Die Einparkhilfe erfasst das Vorhandensein von Hindernissen
und gibt einen aussetzenden Piepston ab, dessen Frequenz zunimmt, wenn der Abstand
vom Hindernis abnimmt, egal das Fahrzeug stillsteht oder nicht.

Keine Erfassung:

Falls das System wegen einer Betriebsstérung der Sensoren nicht in der Lage ist, das
Vorhandensein von Hindernissen zu erfassen, erzeugt es ein durchgehendes ausset-
zendes Signal mit langen Piepsténen und kurzen Unterbrechungen. Das dauert max.
15 Sekunden und wiederholt sich jedes Mal, wenn die Einparkhilfe zugeschaltet wird.

A VORSICHT

Sicherstellen, dass Sie sich mit dem System vertraut gemacht haben, nach-
dem es in ihr Fahrzeug eingebaut worden ist.

A VORSICHT

Falls die Sensoren sich zu nah an einem Hindernis befinden (in der Regel
weniger als 20 cm), kénnte das System auch kein Signal abgeben.

A VORSICHT

Die genannten Abstdnde sind unverbindlich. Die genaue Form des Erfas-
sungsbereichs kann sich von Fahrzeug zu Fahrzeug éndern.




B. EMPFEHLUNGEN FUR DEN BETRIEB

1. ALLGEMEINE EMPFEHLUNGEN

Denken Sie immer daran, dass diese Vorrichtung zwar eine nutzliche Hilfe beim Parken
ist, aber letzten Endes der Fahrer selbst fur die Einschatzung von in der Nahe
vorhandenen Hindernissen ist. Fahren Sie stets mit der gebotenen Sorgfalt und Vorsicht,
um Schaden an Personen oder Gegenstéanden zu vermeiden. Wenn Sie schnell fahren,
kénnen die Sensoren Hindernisse nicht rechtzeitig erkennen. Die vorderen Hindernisse
werden durch den Frontsummer gemeldet.

2. VORUBERGEHENDE BETRIEBSSTORUNG

Die Einparkhilfe konnte in den folgenden Situationen nicht richtig funktionieren:

- wenn auf dem Sensor Fremdkérper vorhanden sind (Eis, Schnee, Schlamm etc.)

- wenn Sie sich in der Nahe einer Radiolbertragungsantenne befinden

- wenn Sie sich einer Ultraschallquelle nahern (Hupe, Kraftradmotor, Luftablass eines
Bus- oder LKW-Bremssystems etc.)

- wenn die StralRe holperig oder uneben ist

- wenn der Sensor abgedeckt ist

- wenn das Fahrzeug wegen schlechter Lastverteilung schief steht

- wenn es regnet oder Wasser (AutowaschstralBe etc.) auf den Sensor tropft

- wenn Sie sich zu nahe an einem Hindernis befinden

- wenn der Sensor eingefroren ist

A VORSICHT

Die Sensoren der Einparkhilfe konnten Téne abgeben, die zufdlligen
Piepsténen gleichen, auch wenn keine sichtbaren Hindernisse vorhanden
sind. Einige UnregelméBigkeiten des Bodens oder zufillige Gerdusche, die
von fremden Ultraschallquellen stammen (wie StraBenreinigungsfahrzeuge)
kénnten das System voriibergehend aktivieren.

3. REDUZIERTER ERFASSUNGSBEREICH

In den folgenden Situationen kénnte der Erfassungsbereich reduziert werden:

- wenn das Fahrzeug langere Zeit in heiller Sonne oder bei kaltem Wetter abgestellt wird

- wenn die Gegensténde sehr niedrig, diinn oder spitz sind (Dréhte, Seile, Drahtzéune etc.)
- bei Gegenstanden mit hohen Absorptionseigenschaften (Schnee, Baumwolle, Wolle etc.)
- bei Gegenstanden mit scharfen Kanten

- wenn der Erfassungssensor mit Schlamm, Schnee oder Eis verstopft ist.

4. KEINE ERFASSUNG
Weil sie nur ein schwaches Echo abgeben, kann es vorkommen, dass die Sensoren die

folgenden Gegenstéande nicht erfassen:

- sehr niedrige, diinne oder spitze Gegenstande (Drahte, Seile, Drahtzaune etc.)

- Gegenstanden mit hohen Absorptionseigenschaften (Schnee, Baumwolle, Wolle etc.)
- Gegenstande mit scharfen Kanten

- weicher Schnee.

Das System kann eventuell nicht in der Lage sein, den unteren Teil bestimmter For-
men von Stof3stangen zu erfassen.




ma Sheet 33 of 120
|

A HINWEIS

Bei gestértem Verhalten oder Betriebsstérungen die Anweisungen beachten,
die im folgenden Abschnitt Fehlersuche stehen.

C. BENUTZUNGSWEISE

1. Den Motor starten:

VORSICHT
Sicherstellen, dass der Motor lauft, damit die
Batterie nicht entladen wird.

2. Die orange Leuchtdiode in der Taste auf dem Arma-
turenbrett leuchtet auf, um zu bestatigen, dass das
System korrekt funktioniert.

Der Frontsummer gibt einen kurzen Piepston ab.

3. Das System ist nun bereit, Hindernisse im vorderen
Bereich zu erfassen.

4. Das System erfasst das Vorhandensein von Hinder-
nissen im vorderen Bereich bis zu einer Héchstge-
schwindigkeit von ca. 20 km/h (nur bei Fahrzeugen
mit Anschluss des Geschwindigkeitssignals).

5. Bei Geschwindigkeiten Uber ca. 20 km/h wird das Sy-
stem abgeschaltet (nur bei Fahrzeugen mit Anschluss
des Geschwindigkeitssignals).

6. Das System wird wieder zugeschaltet, wenn die Ge-
schwindigkeit des Fahrzeugs weniger als ca. 15 km/h
ausmacht oder wenn das Fahrzeug anhalt (nur bei
Fahrzeugen mit Anschluss des Geschwindigkeitssi-
gnals).

i




7.Das System ist nun bereit, Hindernisse vor dem

Fahrzeug zu erfassen.

8. Wahrend des Einparkens verwendet das System den Summer vorne am Fahrzeug,
um den Fahrer nach folgenden Kriterien korrekt Uber die Stellung des Hindernisses
zum Fahrzeug zu unterrichten:

a)

Die Lautstarke des Frontsummers nimmt zu, wenn das System das Vorhandensein
eines sich nahernden Hindernisses im vorderen Fahrzeugteil erfasst (Dauermel-
debereich).

f

N
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VORSICHT

Die Lautstarke der Summer ist aufmerksam eingestellt worden, um die
optimale Benutzung des Produkts zu ermdglichen. Der Fahrer ist dafiir zu-
standig, sicherzustellen, dass andere durch Tongerdte oder die Fahrgdste
erzeugte Gerdusche nicht so laut sind, dass sie die Meldungen der Einpar-
khilfe liberdecken.
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AUSSCHALTEN DER FRONTSENSOREN
1. Den Motor starten:

VORSICHT

Sicherstellen, dass der Motor lduft, damit die
Batterie nicht entladen wird.

2.Die orange Leuchtdiode in der Taste auf dem Arma-
turenbrett leuchtet auf und ein kurzer Piepston wird
abgegeben, um zu bestéatigen, dass das System korrekt
funktioniert.

3.Die Taste auf dem Armaturenbrett dricken und
gedrickt halten, bis der Frontsummer 2 Piepsténe
abgibt. Die orange Leuchtdiode geht aus, um zu
melden, dass die Frontsensoren ausgeschaltet
worden sind.

EINSCHALTEN DER FRONTSENSOREN
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Die Frontsensoren kénnen auf 2 verschiedene Weisen wieder eingeschaltet werden:

a) Den Zundschlussel auf ,OFF* und dann auf ,ON*
drehen oder

b) die Taste auf dem Armaturenbrett driicken und

gedrickt halten, bis der Frontsummer 1 Piepston (f \\
abgibt. Die orange Leuchtdiode geht an, um zu mel- e
den, dass die Frontsensoren eingeschaltet worden %
sind.
\l//
\S 7
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A VORSICHT

Immer langsam an ein Hindernis heranfahren und bereit sein, schnell auf das
Bremspedal zu treten.

A VORSICHT

Wenn das Signal von aussetzendem Piepston auf den Dauerton umschaltet, das
Fahrzeug sofort anhalten.

A VORSICHT

Wenn die Sensoren sich schon zu nah an einem Gegenstand befinden, kann es
passieren, dass sie dieses nicht mehr erfassen.

D. VORSICHTSMASSNAHMEN

- Darauf achten, dass der Sensor nie StéRen ausgesetzt wird.
- Keinen Hochdruckreiniger mit starkem Wasserstrahl auf den Sensoren benutzen.

E. FEHLERSUCHE

Die unten auf der Seite stehenden Ablaufdiagramme helfen Ihnen dabei festzulegen, ob
eine Betriebsstérung auf einen Systemfehler zurlckzufihren ist oder nicht. Wenn das
System auch weiterhin nicht funktioniert, nachdem Sie die im Ablaufdiagramm stehenden
Anleitungen ausgefuhrt haben, wenden Sie sich am besten an den Anlageninstallateuro.

1. DER SENSOR FUNKTIONIERT NICHT, OBWOHL EIN HINDERNIS VORHANDEN
IST FRONTSENSOREN

Steht der Ziindschliissel auf ,ON*? NEIN Den Ziindschliissel auf ,ON*“ drehen|
yJA

Die orangefarbene LED auf dem NEIN | Aktivieren Sie die vorderen
Armaturenbrett ist auf “ON"? "1 Sensoren, wie im Abschnitt
+JA “C. Betriebsverfahren”.

Wenden Sie sich an lhren Installateurf*)
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2. DER SUMMER FUNKTIONIERT IM DAUERBETRIEB ODER GIBT SCHNELLE
AUSSETZENDE PIEPSTONE AB

Sind Spuren von Fremdkorpern,
Schlamm, Schnee, Eis, Schmutz
etc. auf dem Erfassungsteil des
Sensors vorhanden?

y NEIN

Gibt es in unmittelbarer Nahe

L»| Den Schmutz entfernen.

Das Hindernis entfernen oder

Hindernisse?

das Fahrzeug verfahren.

Y NEIN

\Wenden Sie sich an lhren Installateur.(*)|

3. DER SUMMER GIBT EINEN AUSSETZENDEN DAUERTON MIT LANGEN
PIEPSTONEN UND KURZEN UNTERBRECHUNGEN AB
Die Sensoren haben ein Anschlussproblem. Wenden Sie sich an lhren Installateur.o.

F. TECHNISCHE DATEN

Nennspannung:
Betriebsspannungsbereich:
Stromverbrauch:
Betriebstemperaturbereich:
Lagerungstemperaturbereich:
Sendefrequenz:

12V DC

+9 ~ +16V

<220 mA (bei 12 V DC)
-20 ~ +60°C

-30 ~ +80°C

40 kHz

(*) Mit dem Begriff ,Installateur” ist ein Mazda Vertragshandler oder eine Vertragswerkstatt oder ein
anderer angemessen qualifizierter und ausgestatteter Fachmann gemeint.




@ A. DESCRIPCION DEL FUNCIONAMIENTO

El sistema de aparcamiento automatico detecta la presencia de obstaculos delante del
vehiculo. El sistema cuenta con 4 sensores de ultrasonidos integrados en el parachoques
delantero Cuando esta activado, el sistema produce una sefial acustica dentro del
habitaculo, cuya frecuencia aumenta progresivamente a medida que se acerca al
obstaculo. Los obstaculos anteriores son indicados por el zumbador delantero.

El vehiculo cuenta con un sistema que facilita las maniobras de aparcamiento, detectando
la presencia de obstaculos que podrian tocar o dafiar la parte delantera o trasera del
vehiculo.

El sistema de aparcamiento asistido se activa después del encendido siguiendo la mo-
dalidad indicada a continuacién.

Proteccion de la zona del parachoques delantero:

cuando el vehiculo se desplaza hacia adelante o hacia atras, a una velocidad inferior
de aproximadamente 20 km/h, el sistema se activa (solamente en caso de vehiculo con
conexioén de la sefal de velocidad). El correcto funcionamiento del sistema de aparca-
miento asistido esta sefialado por el LED naranja que se ilumina en el botén colocado
en el salpicadero.

Un bip intermitente sefiala la deteccion del obstaculo y su frecuencia aumenta hasta
convertirse en un sonido continuo a medida que el vehiculo se acerca al mismo.
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Zona de sefalizacion continua:

se trata de la zona mas cercana al parachoques. El sistema de aparcamiento asistido
detecta la presencia de obstaculos y emite un bip continuo, tanto con el vehiculo parado
como con el vehiculo en movimiento. El bip continuo en esta zona, persiste durante 2
segundos desde la ultima deteccion del obstaculo. Esto garantiza que aun los obstaculos
de escasa reflectancia puedan detectarse, aun cuando se detecten en forma intermitente.

Bip Bip Bip

Zona estatica:
se trata de la zona intermedia. El sistema de aparcamiento asistido detecta la presen-
cia de obstaculos y emite un bip intermitente, cuya frecuencia aumenta si la distancia
respecto del obstaculo disminuye, tanto con el vehiculo parado como con el vehiculo
en movimiento.

No se detectan los obstaculos:

si el sistema no logra detectar la presencia de obstaculos, debido a una averia de los
sensores, el sistema genera un sonido intermitente continuo mediante bip prolongados
y breves interrupciones. Este tipo de sefializacién dura como max. 15 segundos y se
reactiva nuevamente cada vez que el sistema es activado.

A ADVERTENCIA
Cerciorarse que se haya adquirido familiaridad con el sistema después de
haberlo montado en el vehiculo.

A ADVERTENCIA
Si los sensores estan excesivamente cerca de un obstaculo (en general, a
menos de 20 cm.), el sistema podria no emitir el bip.

A ADVERTENCIA
Las distancias indicadas son sé6lo aproximadas, la forma de cada zona de
deteccion podria variar de un vehiculo a otro.




B. SUGERENCIAS PARA EL FUNCIONAMIENTO

1. RECOMENDACIONES GENERALES

Recuerde siempre que si bien este dispositivo constituye una valida ayuda cuando se
esta aparcando, es el conductor el Unico responsable de constatar la presencia

de obstaculos. Conduzca siempre con cuidado y atencién, para evitar causar dafios
a las personas o las propiedades. Si conduce a alta velocidad, los sensores podrian
no detectar los obstaculos a tiempo. Los obstaculos anteriores son indicados por el
zumbador delantero.

2. AVERIA MOMENTANEA

El sistema de aparcamiento asistido, podria no funcionar correctamente en los siguientes casos:

- por presencia de un cuerpo extrafio en el sensor (hielo, nieve, fango etc.);

- cerca de una antena para comunicaciones radio;

- en caso de acercamiento a una fuente de ondas de ultrasonidos (sirena, motor de una motoci-
cleta, emision de aire por parte del sistema frenante de un autobus o de un camién etc.);

- en caso de carretera en malas condiciones o irregular;

- en caso de sensor cubierto;

- en caso de inclinacién del vehiculo debido a una distribucién no homogénea de la carga;

- en caso de lluvia incesante o agua (autolavado etc.) que alcanzan el sensor;

- en caso de excesivo acercamiento a un obstaculo;

- en caso de sensor congelado.

ADVERTENCIA

Los sensores del sistema de aparcamiento asistido podrian emitir sonidos
aparentemente similares a bip, aun sin la presencia de obstaculos visibles.
Algunas imperfecciones del terreno o ruidos casuales provenientes de
fuentes extrafas de ultrasonidos (tales como por ejemplo barredoras viales)
podrian activar temporaneamente el sistema.

3. INTERVALO DE DETECCION REDUCIDO

El intervalo de deteccion podria reducirse en las siguientes situaciones:

- si el vehiculo queda aparcado por un periodo de tiempo prolongado bajo el sol intenso o al frio;

- en caso de objetos muy bajos, finos, puntiagudos (cables, cuerdas, delimitaciones de
alambre, etc.);

- en caso de objetos con elevadas propiedades absorbentes (nieve, algodén, lana, etc.);

- en caso de objetos con aristas puntiagudas;

- en caso de sensor de deteccién obstruido por fango, nieve o hielo.

4. NINGUNA DETECCION

Por su escasa capacidad reflectante, los sensores podrian no detectar los siguientes
objetos:

- objetos muy bajos, finos o puntiagudos (cables, cuerdas, delimitaciones de alambre, etc.).
- objetos con elevadas propiedades absorbentes (nieve, algodén, lana, etc.);

- objetos con aristas puntiagudas;

- nieve blanda.

El sistema podria no detectar la parte inferior de determinadas formas de guardabarros.
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A NOTA

En caso de comportamiento anémalo o de indicacién de anomalia, atenerse a las
instrucciones indicadas en la seccion: Identificacion y eliminacién de averias.

C. PROCEDIMIENTO OPERATIVO

1. Arrancar el motor.

ADVERTENCIA
Cerciorarse que el motor esté en funcién para
evitar que se descargue la bateria.

2.Se enciende el LED naranja presente en el boton del
salpicadero, lo que confirma que el sistema esta fun-
cionando correctamente.
El avisador acustico delantero emite un bip breve.

3.El sistema esta listo para detectar la presencia de ob-
staculos en la zona delantera.

4. El sistema detecta la presencia de obstaculos en la
zona delantera hasta una velocidad méax. de aproxima-
damente 20 km/h (solamente en caso de vehiculo con
conexion de la sefial de velocidad).

5.Con velocidades superiores de aproximadamente 20
km/h, el sistema esta deshabilitado (solamente en caso
de vehiculo con conexion de la sefial de velocidad).

6.El sistema se vuelve a activar cuando la velocidad
del vehiculo es inferior de 15 km/h aproximadamente
0 cuando el vehiculo se para (solamente en caso de
vehiculo con conexion de la sefal de velocidad).

)




7.El sistema esta pronto ahora para detectar los ob-
staculos anteriores.

8. Durante las maniobras de aparcamiento, el sistema utilizara el zumbador que esta
en la parte delantera del vehiculo para informar correctamente al usuario sobre la
posicion del obstaculo respecto al vehiculo, segun los criterios siguientes:

a) el volumen del avisador acustico delantero aumenta si el sistema detecta la pre-
sencia de un obstaculo en las cercanias de la parte delantera del vehiculo (zona
de sefializacion continua).

a )

\S /

A ADVERTENCIA
El volumen de los avisadores acusticos ha sido elegido atentamente para
permitir una utilizacion optimal del producto. El usuario debe cerciorarse
que otros ruidos acusticos generados por equipos audio o por pasajeros, no
le impidan percibir las sefalizaciones del sistema de aparcamiento asistido.
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DESACTIVACION DE LOS SENSORES DELANTEROS [~

1. Arrancar el motor.

ADVERTENCIA
Cerciorarse que el motor esté en funcién, para
evitar que la bateria se descargue.

2.Se enciende el LED naranja presente en el botén del
salpicadero y se emite un bip breve, lo que confirma
que el sistema esta funcionando correctamente.

3.Apretar el botén en el salpicadero y mantenerlo e a\

apretado hasta que el avisador acustico delantero
emita 2 bip. ElI LED naranja se apaga sefialando
que los sensores delanteros han sido desactivados.

ACTIVACION DE LOS SENSORES DELANTEROS

ON

ZAS
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Los sensores delanteros pueden reactivarse de 2 maneras diferentes:

a) llevar la llave de encendido a la posicién “OFF” y
después a la posicion “ON”; o bien

b) apretar el boton en el salpicadero y tenerlo apretado (f \\

hasta que el avisador acustico delantero emita1 bip.
El LED naranja se enciende, lo que indica que los
sensores delanteros han sido activados.

(OFF
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A ADVERTENCIA

Acercarse a un obstaculo a baja velocidad y prepararse para apretar rapidamente
el pedal del freno.

A ADVERTENCIA
Cuando la seial que emite bip intermitentes pasa a un bip continuo, parar inme-
diatamente el vehicupplo.

A ADVERTENCIA
Si los sensores estan ya excesivamente cerca de un objeto, podrian no detectar
su presencia.

D. PRECAUCIONES

- Evitar que el sensor sufra golpes.
- No utilizar hidrolimpiadoras potentes sobre los sensores.

E. IDENTIFICACION Y ELIMINACION DE AVERIAS

Los diagramas que se representan a continuacién constituyen una ayuda para establecer
si un mal funcionamiento se debe efectivamente a un error del sistema. Si el sistema no
funciona incluso después de haber efectuado las indicaciones presentes en el diagrama,
contacte su instaladoro.

1. EL SENSOR NO FUNCIONA AUN EXISTIENDO UN OBSTACULO DELANTE DE
LOS SENSORES DELANTEROS

La llave de encendido esta en NO _ | Uevar lallave de encendido en
posicion “ON"? | posicion “ON”.
ySi
EILED naranja en el salpicadero] ~NO | Activar los sensores delanteros
t4 en posicion “ON"? > como se describe en la seccion
es P ’ “C. Procedimiento operativo”.

ysi

Consulte a su instalador. )
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2. EL AVISADOR ACl;lSTICO FUCIONA CONTINUAMENTE O BIEN EMITE UN BIP
INTERMITENTE RAPIDO

Estan presentes trazas de N
deshechos, fango, nieve, hielo, Si -

suciedad, etc. en la parte de —>| Quitar los deshechos.
deteccion del sensor?

yNO ‘

| Hay obstaculos en las cercanias? |—>SI Quitar el obstaculo o desplazar
! el vehiculo.

yNO

| Consulte su instalador. () |

3. ELAVISADORACUSTICO EMITE UN SONIDO INTERMITENTE CONTINUO CON
BIP PROLONGADOS Y BREVES INTERRUPCIONES
Existe un problema con la conexién de los sensores. Contacte su instalador o.

F. ESPECIFICACIONES TECNICAS

Tensién nominal: CC12V

Intervalo tensién de funcionamiento: +9 ~ +16V

Consumo corriente: <220mA (a12V CC)
Intervalo temperatura de funcionamiento: -20 ~ +60°C

Intervalo temperatura de almacenamiento: -30 ~ +80°C
Frecuencia de transmision: 40 kHz

(*) Se denomina “Instalador” los concesionarios autorizados Mazda, los técnicos autorizados y los
técnicos oportunamente calificados y equipados.




@ A. DESCRIZIONE DEL FUNZIONAMENTO

Il sistema di parcheggio assistito rileva la presenza di ostacoli davanti al veicolo. Il si-
stema e dotato di 4 sensori a ultrasuoni integrati nel paraurti anteriore. Quando ¢ attivo,
il sistema produce una segnalazione acustica all'interno dell’abitacolo, la cui frequenza
aumenta progressivamente avvicinandosi a un ostacolo. Gli ostacoli anteriori vengono
indicati dal segnalatore acustico anteriore.

Il veicolo & dotato di un sistema che facilita le manovre di parcheggio, rilevando la pre-
senza di ostacoli che potrebbero toccare o danneggiare la parte anteriore del veicolo.

Il sistema di parcheggio assistito si attiva dopo I'accensione, nei modi indicati di seguito.

Protezione della zona del paraurti anteriore:

quando il veicolo si sposta avanti o indietro ad una velocita inferiore a 20 km/h circa, il
sistema & attivato (soltanto in caso di veicolo con collegamento del segnale di velocita).
Il corretto funzionamento del sistema di parcheggio assistito € segnalato dal LED arancio
che si illumina nel pulsante collocato sul cruscotto.

L'ostacolo rilevato viene indicato da un bip intermittente, la cui frequenza aumenta fino
a divenire un suono continuo man mano che il veicolo si avvicina all'ostacolo.

|
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Zona di segnalazione continua:

si tratta della zona piu vicina al paraurti. Il sistema di parcheggio assistito rileva la presenza
di ostacoli ed emette un bip continuo, sia che il veicolo sia fermo o in movimento. Il bip
continuo in questa zona persiste per 2 secondi dall’'ultimo rilevamento di un ostacolo.
Cio garantisce che anche gli ostacoli scarsamente riflettenti vengano costantemente
segnalati anche se rilevati a intermittenza.

Bip

Bip Bip

Zona statica:

si tratta della zona intermedia. Il sistema di parcheggio assistito rileva la presenza di osta-
coli ed emette un bip intermittente, la cui frequenza aumenta se la distanza dall’ostacolo
diminuisce, sia che il veicolo sia fermo o in movimento.

Nessun rilevamento:

se il sistema non € in grado di rilevare la presenza di ostacoli a causa di un malfunziona-
mento dei sensori, il sistema genera un suono intermittente continuo con bip prolungati
e brevi interruzioni. Questo tipo di segnalazione dura per max. 15 secondi e si riattiva
nuovamente ogni volta che il sistema viene attivato.

A AVVERTENZA
Accertarsi di acquisire familiarita con il sistema, dopo averlo montato sul
veicolo.

A AVVERTENZA
Se i sensori sono eccessivamente vicini a un ostacolo (in genere a meno di
20 cm), il sistema potrebbe non emettere il bip.

A AVVERTENZA
Le distanze riportate sono solo indicative, la forma di ogni zona di rileva-
mento puo variare da veicolo a veicolo.




B. SUGGERIMENTI PER IL FUNZIONAMENTO

1. RACCOMANDAZIONI GENERALI

Ricordare sempre che, benché il presente dispositivo sia un valido ausilio al parcheggio,
in ultima analisi spetta sempre al conducente accertare la presenza di eventuali ostacoli.
Guidare sempre con la dovuta attenzione e prudenza per evitare danni alle persone o
alle cose. Guidando a velocita sostenuta, i sensori non saranno in grado di rilevare per
tempo la presenza di ostacoli. Gli ostacoli anteriori vengono indicati dal segnalatore
acustico anteriore.

2. MALFUNZIONAMENTO TEMPORANEO

Il sistema di parcheggio assistito potrebbe non funzionare correttamente nelle seguenti

situazioni:

- in caso di presenza di un corpo estraneo sul sensore (ghiaccio, neve, fango ecc.);

- nelle vicinanze di un’antenna per comunicazioni radio;

- in caso di avvicinamento a una fonte di onde ultrasoniche (avvisatore acustico, motore
di un motociclo, rilascio di aria da parte del sistema frenante di un autobus o di un
camion ecc.);

- in caso di strada dissestata o irregolare;

- in caso di sensore coperto;

- in caso di inclinazione del veicolo a causa di una distribuzione non omogenea del carico;

- in caso di pioggia incessante o acqua (autolavaggio ecc.) che raggiungono il sensore;

- in caso di eccessivo avvicinamento a un ostacolo;

- in caso di sensore congelato.

AVVERTENZA

| sensori del sistema di parcheggio assistito potrebbero emettere suoni appa-
rentemente simili a bip casuali anche in assenza di ostacoli visibili. Alcune im-
perfezioni del terreno o rumori casuali provenienti da fonti estranee di ultrasuoni
(come autospazzatrici) potrebbero attivare temporaneamente il sistema.

3. RANGE DI RILEVAMENTO RIDOTTO

Il range di rilevamento potrebbe ridursi nelle seguenti situazioni:

- se il veicolo rimane parcheggiato per un periodo di tempo prolungato al sole intenso o al freddo;
- in caso di oggetti molto bassi, sottili o appuntiti (fili, funi, recinzioni in rete metallica, ecc.);

- in caso di oggetti con elevate proprieta assorbenti (neve, cotone, lana, ecc.);

- in caso di oggetti con angoli appuntiti;

- in caso di sensore di rilevamento ostruito da fango, neve o ghiaccio.

4. NESSUN RILEVAMENTO

Per le loro capacita scarsamente riflettenti, i sensori potrebbero non essere in grado di
rilevare i seguenti oggetti:

- oggetti molto bassi, sottili o appuntiti (fili, funi, recinzioni in rete metallica, ecc.);

- oggetti con elevate proprieta assorbenti (neve, cotone, lana, ecc.);

- oggetti con angoli appuntiti

- neve soffice.

Il sistema potrebbe non essere in grado di rilevare la parte inferiore di determinate
forme di parafanghi.
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A NOTA

In caso di comportamento anomalo o di indicazione di anomalia, seguire le
istruzioni riportate nella sezione Ricerca ed eliminazione guasti.

C. PROCEDURA OPERATIVA

1.Avviare il motore.

AVVERTENZA
Accertarsi che il motore sia in funzione per
evitare che la batteria si scarichi.

2.Si accende il LED arancio presente nel pulsante sul
cruscotto, a conferma che il sistema sta funzionando
correttamente.
Il segnalatore acustico anteriore emette un breve bip.

3.l sistema & ora pronto per rilevare la presenza di ostacoli
nella zona anteriore.

4.l sistemarileva la presenza di ostacoli nella zona ante-
riore fino a una velocita max. di 20 km/h circa (soltanto
in caso di veicolo con collegamento del segnale di
velocita).

5.A velocita superiori a 20 km/h circa il sistema & disabi-
litato (soltanto in caso di veicolo con collegamento del
segnale di velocita).

6.1l sistema si attiva nuovamente quando la velocita del
veicolo ¢ inferiore a 15 km/h circa o quando il veicolo
si arresta (soltanto in caso di veicolo con collegamento
del segnale di velocita).

ON

o
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<20 km/h
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7.1l sistema & ora pronto per rilevare la presenza di
ostacoli nella zona anteriore.

8. Durante le manovre di parcheggio, il sistema utilizza un segnalatore acustico (presente
nella parte anteriore del veicolo) per informare correttamente I'utente sulla posizione
dell’'ostacolo rispetto al veicolo, in base ai seguenti criteri:

a) il volume del segnalatore acustico anteriore aumenta se il sistema rileva la pre-
senza di un ostacolo in avvicinamento alla parte anteriore del veicolo (zona di
segnalazione continua);

7 A\

S /

A AVVERTENZA
Il volume dei segnalatori acustici é stato scelto attentamente affinché per-
metta un utilizzo ottimale del prodotto. Spetta all’utente accertarsi che altri
rumori acustici generati da apparecchiature audio o da passeggeri non
impediscano di sentire le segnalazioni del sistema di parcheggio assistito.
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DISATTIVAZIONE DEI SENSORI ANTERIORI
1. Awviare il motore.

AVVERTENZA
Accertarsi che il motore sia in funzione per
evitare che la batteria si scarichi.

2.Si accende il LED arancio presente nel pulsante sul
cruscotto e viene emesso un breve bip, a conferma che
il sistema sta funzionando correttamente.

3.Premere il pulsante nel cruscotto e tenerlo premuto i a\

fino a quando il segnalatore acustico anteriore
emette 2 bip. Il LED arancio si spegne segnalando
che i sensori anteriori sono stati disattivati.

ATTIVAZIONE DEI SENSORI ANTERIORI

S

ON

ZAS
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| sensori anteriori possono essere riattivati in 2 diversi modi:

a) portare la chiave d’accensione su “OFF”, quindi su
“ON’”; oppure

b) premere il pulsante nel cruscotto e tenerlo premuto (f \\

fino a quando il segnalatore acustico anteriore
emette 1 bip. Il LED arancio si accende segnalando
che i sensori anteriori sono stati attivati.

(OFF
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A AVVERTENZA

Avvicinarsi a un ostacolo procedendo sempre a velocita ridotta ed essere pronti
a premere velocemente il pedale del freno.

A AVVERTENZA
Quando il segnale da bip intermittenti passa a un bip continuo, arrestare imme-
diatamente il veicolo.

A AVVERTENZA
Se i sensori sono gia eccessivamente vicini a un oggetto, potrebbero non essere
in grado di rilevarne la presenza.

D. PRECAUZIONI

- Fare in modo che il sensore non subisca urti.
- Non utilizzare una potente idropulitrice sui sensori.

E. RICERCA ED ELIMINAZIONE GUASTI

| diagrammi riportati di seguito intendono fornire un aiuto per stabilire se un malfunziona-
mento € da ricondursi effettivamente a un errore del sistema. Se il sistema continua a non
funzionare dopo avere eseguito quanto indicato nelle istruzioni riportate nel diagramma,
contattare il proprio installatoreo.

1. IL SENSORE NON FUNZIONA NONOSTANTE SIA PRESENTE UN OSTACOLO
DAVANTI Al SENSORI ANTERIORI

La chiave d'accensione € su NO Portare la chiave d’accensione su
uONn? ; uONn

ysl

- N NO Attiva_re i sensori anteriori come
Il LED arancio sul cruscotto & » descritto nella sezione “C.
su “ON"? Procedura operativa”.

ysI
()‘

Consultare il proprio installatore.
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2. ILSEGNALATOREACUSTICO FUNZIONAIN CONTINUAZIONE OPPURE EMETTE
UN RAPIDO BIP INTERMITTENTE

Sono presenti tracce di detriti,
fango, neve, ghiaccio, sporco, ecc. Sl - - —
sulla parte di rilevamento del —>‘ Rimuovere i detriti.
sensore?
yNO
Sono presenti ostacoli nelle Si « | Rimuovere I'ostacolo o spostare
vicinanze? . | il veicolo.
yNO

Consultare il proprio installatore!’

3. ILSEGNALATORE ACUSTICO EMETTE UN SUONO INTERMITTENTE CONTINUO
CON BIP PROLUNGATI E BREVI INTERRUZIONI
C’¢€ un problema con il collegamento dei sensori. Contattare il proprio installatoreo.

F. SPECIFICHE

Tensione nominale: CcC12V

Range tensione d’esercizio: +9 ~ +16V

Consumo corrente: <220mA (a12V CC)
Range temperatura d’esercizio: -20 ~ +60°C

Range temperatura di stoccaggio: -30 ~ +80°C
Frequenza di trasmissione: 40 kHz

(*) Con “Installatore” si intende un rivenditore autorizzato Mazda o un riparatore autorizzato o un altro
esperto opportunamente qualificato e attrezzato.




A. DESCRICAO DO FUNCIONAMENTO

O sistema auxiliar de estacionamento detecta obstaculos situados na frente do veiculo.
O sistema tem 4 detectores ultrassoénicos instalados no para-choques frontal. Ao ser
activado, o sistema emite um sinal acustico cuja frequéncia aumenta a medida em que
o veiculo se aproxima dum obstaculo. Os obstaculos dianteiros séo indicados pelo
sinalizador frontal.

O veiculo é dotado de um sistema que facilita as manobras de estacionamento ao detectar
obstaculos que possam tocar ou danificar a parte frontal do veiculo.

O sistema de estacionamento assistido activa-se quando o motor esta ligado, através
de um dos modos indicados a seguir.

Proteccao da zona do para-choques anterior:

quando o veiculo se desloca para a frente ou para tras a uma velocidade inferior a 20
km/h, o sistema é activado (somente no caso de veiculo com ligagéo do sinal de veloci-
dade). O funcionamento correcto do sistema de estacionamento assistido é assinalado
pelo LED laranja que se acende no botdo colocado no tablier.

O obstaculo detectado é indicado por um bip’ intermitente, cuja frequéncia aumenta até
se tornar um som continuo a medida que o veiculo se aproxima do obstaculo.

7 S
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Zona de sinalizacao continua:

Trata-se da zona mais préxima do para-choques. O sistema de estacionamento assistido
detecta a presenca de obstaculos e emite um bip’ continuo, quer o veiculo esteja parado
quer esteja em movimento. O bip’ continuo nesta zona persiste por 2 segundos a partir da
ultima deteccéo de um obstaculo. Este facto garante que também os obstaculos pouco
reflectentes sejam constantemente assinalados embora detectados com intermiténcia.

Bip Bip Bip

Zona estatica:

trata-se da zona intermédia. O sistema de estacionamento assistido detecta a presenca
de obstaculos e emite um bip’ intermitente, cuja frequéncia aumenta se a distancia do
obstaculo diminui, quer o veiculo esteja parado quer em movimento.

Nenhuma deteccao:

se o sistema néo consegue detectar a presenca de obstaculos devido ao mau funciona-
mento dos sensores, o sistema produz um som intermitente continuo com bip’ prolongados
e breves interrupcdes. Este tipo de sinalizagdo dura no maximo 15 segundos e activa-se
novamente todas as vezes que o sistema for activado.

A ADVERTENCIA
Verificar ter adquirido familiaridade com o sistema, depois de o ter instalado
no veiculo.

A ADVERTENCIA
Se os sensores estiverem demasiado perto de um obstaculo (em geral a
menos de 20 cm), pode acontecer que o sistema nao emita o bip’.

A ADVERTENCIA
As distancias indicadas sao apenas de referéncia, a forma de cada zona de
deteccao pode variar de veiculo para veiculo.




B. SUGESTOES PARA O FUNCIONAMENTO

1. RECOMENDAGOES GERAIS

Lembre-se sempre de que, embora este dispositivo seja um valido auxilio ao
estacionamento, € o condutor o responsavel fundamental pela avaliagdo da proximidade
dos obstaculos. Conduza sempre com muito cuidado, a fim de evitar danos a pessoas
ou coisas. Se o veiculo for conduzido a grande velocidade, os detectores n&o seréo
aptos a detectar obstaculos tempestivamente. Os obstaculos dianteiros sdo indicados
pelo sinalizador frontal.

2. MAU FUNCIONAMENTO TEMPORARIO

Pode acontecer que o sistema de estacionamento assistido ndo funcione correctamente

nas seguintes situacgoées:

- no caso de presenca de um corpo estranho no sensor (gelo, neve, lama, etc.);

- na proximidade de uma antena para comunicagdes via radio;

- no caso de aproximagéo a uma fonte de ondas ultra-sénicas (buzina, motor de um moto-
ciclo, emisséo de ar da parte do sistema de travagem de um autocarro ou de um camiéo,
etc.);

- no caso de estrada com mau piso ou irregular;

- no caso em que o sensor esteja coberto;

- no caso de inclinagdo do veiculo devido a distribuicdo ndo homogénea de cargas;

- no caso de chuva intensa ou agua (autolavagem etc.) que atingem o sensor;

- no caso de excessiva aproximagéo a um obstaculo;

- no caso em que o sensor esteja congelado.

ADVERTENCIA

Os sensores do sistema de estacionamento assistido podem emitir sons aparen-
temente semelhantes a bip’ casuais também em auséncia de obstaculos visiveis.
Algumas imperfeicées do terreno ou barulhos casuais provenientes de fontes
estranhas de ultra-sons (como por exemplos camiées munidos de escovas para
limpeza das estradas) podem activar momentaneamente o sistema.

3. RANGE DE DETECGAO REDUZIDO

O range de deteccao pode ser reduzido nas seguintes situagdes:

- se o veiculo permanece estacionado por um periodo de tempo prolongado ao sol intenso ou ao frio;

- no caso de objectos muito baixos, finos ou agucados (fios, cordas e cabos, recintos de rede
metalica, etc.);

- no caso de objectos com elevadas propriedades absorventes (neve, algodao, 14, etc.);

- no caso de objectos com angulos agucados;

- no caso de sensor de detecc¢éo obstruido por lama, neve ou gelo.

4. FALTA DE DETECGAO

Devido as suas caracteristicas pouco reflectentes, pode acontecer que os sensores nao
consigam detectar os seguintes objectos:

- objectos muito baixos, finos ou agucados (fios, cordas e cabos, recintos de rede metalica, etc.);
- objectos com elevadas propriedades absorventes (neve, algodéo, 13, etc.);

- objectos com angulos agugados

- neve fresca.

Também pode acontecer que o sistema n&o consiga detectar a parte inferior de alguns
tipos de para-choques de formas particulares.
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A NOTA

No caso de comportamento anémalo ou de indicagdao de anomalia, seguir
as instrucdes constantes na seccao Pesquisa e eliminacao de avarias.

C. PROCEDIMENTO OPERATIVO
1.Ligar o motor e ON

ADVERTENCIA
Verificar que o motor esteja a funcionar para
evitar que a bateria se descarregue.

¥

2.Acende-se o LED laranja do bot&o presente no tablier,
para confirmar que o sistema esta a funcionar correcta-
mente.
O avisador acustico anterior emite um breve bip’.

3.Agora o sistema esta pronto para detectar a presenga

de obstaculos na zona anterior. m
X\

4.0 sistema detecta a presenca de obstaculos na zona
anterior até uma velocidade max. de 20 km/h aproxi-
madamente (somente no caso de veiculo com ligagéo i <20 km/h
do sinal de velocidade).

\Va

> ———

.
(L))

5.Com velocidades superiores a 20 km/h aproximada-
mente o sistema fica desabilitado (somente no caso
de veiculo com ligagéo do sinal de velocidade).

6.0 sistema activa-se novamente quando a velocidade
do veiculo € inferior a 15 km/h aproximadamente ou
quando o veiculo para (somente no caso de veiculo
com ligagdo do sinal de velocidade).




7.Agora o sistema esté pronto para detectar obstaculos
dianteiros.

8. Durante as manobras de estacionamento, o sistema utiliza o sinalizador instalado na
parte frontal do veiculo para informar correctamente o condutor acerca da posi¢éo
do obstaculo em relagdo ao veiculo, de acordo com os seguintes critérios:

a) o volume do avisador acustico anterior aumenta se o sistema detecta a presenca
de um obstaculo que se esta a aproximar a parte anterior do veiculo (zona de
sinalizag&o continua);

@ )

S -/

A ADVERTENCIA
O volume dos sinalizadores acusticos foi seleccionado atentamente para
consentir o uso ideal do. O condutor devera verificar que outros barulhos
acusticos produzidos por aparelhagens audio ou por eventuais passageiros
ndo lhe impecam de ouvir as sinalizagcées do sistema de estacionamento
assistido.
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DESACTIVAGAO DOS SENSORES ANTERIORES
1. Ligar o motor.

ADVERTENCIA
Verificar que o motor esteja a funcionar para
evitar que a bateria se descarregue.

2. Acende-se o LED laranja do botéo presente no tablier,
para confirmar que o sistema esta a funcionar correcta-
mente.

3.Premer o bot&o presente no tablier, mantendo-o /- ~)

premido até que o avisador acustico anterior emita
2 bip’s. O LED laranja apaga-se sinalizando que os
sensores anteriores foram desactivados.

ACTIVACAO DOS SENSORES ANTERIORES

p

ON

ZAS

\\\//Egs

S

()

Os sensores anteriores podem ser reactivados de 2 maneiras diferentes:

a) colocar a chave de ignigdo na posicédo “OFF” e
depois em “ON”; ou

b) premer o botdo presente no tablier, mantendo-o (f \\

premido até que o avisador acustico anterior emita
1 bip’. O LED laranja acende-se sinalizando que
0s sensores anteriores foram activados.

(OFF

0@0

e
7

\ l//

il)




A ADVERTENCIA

A aproximacao a um obstaculo deve ser sempre feita com velocidade reduzida,
estando prontos para premer rapidamente o pedal do travao em caso de neces-
sidade.

A ADVERTENCIA
Quando o sinal de bip’s intermitentes passa para um bip’ continuo, parar imedia-
tamente o veiculo.

A ADVERTENCIA
Se os sensores ja se encontram muito préximos de um objecto, pode acontecer
que nao consigam detectar a sua presenca.

D. PRECAUCOES

- Fazer de modo que o sensor ndo sofra choques.
- Nao dirigir o jacto de agua de uma maquina de lavar em direc¢do dos sensores.

E. PESQUISA E ELIMINACAO DE AVARIAS

Os diagramas indicados a seguir servem para ajudar a estabelecer se o0 mau funciona-
mento da aparelhagem ¢é atribuivel efectivamente a um erro do sistema. Se o sistema
continua a nao funcionar depois de se ter efectuado quanto indicado nas instrugbes
constantes no diagrama, contactar o proprio instalador.

1. O SENSOR NAO FUNCIONA NAO OBSTANTE SE ENCONTRE PRESENTE UM
OBSTACULO A FRENTE DOS SENSORES ANTERIORES

A chave de ignigdo encontra-se NAO Colocar a chave de ignigéo na
na posi¢édo “ON"? »| posigado “ON”".
ySim
O LED laranja no tablier esta NAO Activar os sensores anteriores
“ON™ » como descrito na secgao “C.
: Procedimento operativo”.

ySiM

Consultar o préprio instalador.”) ‘
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2. OAVISADORACUSTICO FUNCIONA EM CONTINUAGAO OU EMITE UM RAPIDO
BIP’ INTERMITENTE

Existem vestigios de detritos, lama,

neve, gelo, sujidade, etc. na panes’I4M>{ Eliminar os detritos.

de detecgdo do sensor?

Yy NAO
Existem obstaculos nas SIM « | Eliminar o obstaculo ou
proximidades? “7| deslocar o veiculo.

¢ NAO

Consultar o proprio instalador” ‘

3. OAVISADORACUSTICO EMITE UM SOM INTERMITENTE CONTINUO COMBIP’S
PROLONGADOS E BREVES INTERRUPCOES
No caso de problema com a ligagao dos sensores. Contactar o proprio instaladoro.

F. DADOS TECNICOS

Tens&o nominal: CcC12V

Range tens&o de exercicio: +9 ~ +16V

Consumo de corrente: <220mA (a12V CC)
Range temperatura de exercicio: -20 ~ +60°C

Range temperatura de armazenagem: -30 ~ +80°C
Frequéncia de transmissao: 40 kHz

(*) Com o termo “Instalador” entende-se um revendedor Mazda autorizado, um reparador autorizado ou
um outro técnico devidamente qualificado e equipado.
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A. ONMIMCAHVE PABOTDI

Cnctema nomoWM MpU MapKoBKE YKasblBAET Ha Hanvyne npensTcTBUA nepes
aBToMobonem. Cuctema ocHaweHa 4-Ms  yNbTPaBBYKOBBIMU UHTErPUPOBAHHBIMUA
Jatynkamn Ha nepegHem 6amnepe. BkniodeHHas cuctema vsgaeT BHYTPUM KabuHbI
3BYKOBOW CUrHar, 4actoTa KOTOPOro NporpecCcrMBHO NOBLILLAETCS MO Mepe NpUonmxeHns
K npenarcteuto. [lepegHne npensatcTBUS  YKasblBalOTCA NEepefHen  3BYKOBOW
curHanmnsaumnen.

ABTOMOGUNBL 060PYAOBaAH CUCTEMOMN, MOMOratoLLEN BbINOMHATL MaHEBPLI MPU NaPKOBKE,
yKasblBasi Ha Hanuune NpPensTCTBUIA, KOTOPbIe MOTYT 3a4€eTb / NOBPEAUTb NEPESHION
YyacTb aBTOMOOUNIS.

Cwucrtema nomoLum Npv NnapkoBKe NpnBoanTCA B AlENCTBWE Nocre BKIIoYeHNa asTomobuns
HWXXeyKa3aHHbIMW crnocobamum.

3awura 30HbI NepeaHMx 6aMnepos:

Korga TpaHCrnopTHOE CPeACTBO ABWXKETCA BNEPEL Ui Ha3ad Ha CKOPOCTU MeHbLue 20
KM / 4 1 Bbllle, CUCTEMA aKTUBUPYETCH (TOMbLKO B CryYae NOAKIOYEHNSI CO CKOPOCTbLIO
OBWXeHusa asTomobuns).Hagnexaiiee QyHKUMOHNPOBAHNE CUCTEMbI CTOSIHOMHbIN
0003Ha4YaeTCca OpaHKeBbIM CBETOAMOL0M, KOTOPbLIA 3aropaeTcsi B KHOMKM Ha NpnbopHoi
naHenw.

MpucyTcTBUE NPENATCTBMSA YKa3blBAETCA MPEepbIBUCTHIM 3BYKOBbIM CUrHanoMm «buny,
YacTtoTa KOTOPOro MOBLILIAETCS MO Mepe MNPUBAMKEHUA K MNPEnATCTBMIO, MOKa He
nepenaeT B HeNpepbIBHbIN.

7 2\
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Biiiiii....<.... p
30Ha HenpepbIBHOW CUrHaNU3auum:

30Ha, HaxogsALanca B HenocpeacTBeHHon Bnusoctn ot 6amnepoB. Cuctema nomoLm
npv napKkoeke oOHapyXMBaeT Hann4yne NPenaTcTBUA N U3LAET HENPEPLIBHbLI 3BYKOBOW
curHan «buny, He3aBMCUMO OT TOro, HaxXoAUTCS aBTOMOOUNb B ABMKEHUN UM CTOWUT.
B aToOlh 30He HenpepbiBHbIA 3BYKOBOW CUrHam AfMTCA Ha MNPOTSXKEHWM 2 CeKyHA C
MOMEHTa NocrnegHero 0bHapyXeHNs NPenAaTCcTBUA. ITO AaeT rapaHTU NMOCTOSHHOIO
OMno3HaBaHMA NPENATCTBUIA B TOM YUCIE U C NIIOXO OTPaXKaloLLER NOBEPXHOCTLIO, AaXe
€Cnn curHarn, ykasblBatoWwmin Ha NpensaTcTene, NpepbiBaeTCs.

Bip Bip Bip

CraTuyeckasi 30Ha:

NpomMeXxyTodHast 30Ha. Cuctema MNOMOLUM MpU MapPKOBKE OMOBELUAeT O Hanmyum
NPensTCTBUIN NPEPbIBUCTHIM 3BYKOBBIM CUTHANOM «Bun», YacToTa KOTOpPOro NnoBbILAETCs
NpwW COKpaLLEHUN PacCTOSIHMS A0 NPENSTCTBUS, HE3aBUCKMMO OT TOro, CTOUT aBTOMOOWb
WX HaxXoaUTCS B ABUXXEHUN.

OTcyTCcTBME OGHApYXKEeHUS:

B TOM CIly4yae, Korga cuctema He B COCTOSIHUM OGHapyXuTb NPensTCTBrE MO NpUYnHe
nnoxoi paboTbl LATYMKOB, CUCTEMa M3AAET NpepblBaloLLMICA 3BYKOBOW curHam c
ANMVHHBIMK GUNamy U KOPOTKUMU nay3amu. JTOT TWM CUrHana AnuTcs Makcumym 15
CEKYH 1 1 BKITOYAETCA CHOBA MPW KaXkAoi HOBOW aKTMBALMN CUCTEMDBI.

A BHUMAHUE

Heobxogumo yOoCTOBEPUTBLCA B TOM, YTO Bbl OCBOWUIIN U NPUBLIKIIN K
CuUcTteme nocre ee yCtTaHoBKM Ha aBTOMOOuMIe.

A BHUMAHUE

Ecnu paTymMkn HaxoaATCA CIULLIKOM GNTU3KO OT NpenATCcTBUA (00bIYHO MeHee
20 cMm), cucteMa MOXeT He cpaboTaTb (He u3gaeT CUrHanbl).

A BHMMAHUE

MpuBeneHHble PACCTOSIHUA ABMAKTCA NPUMEPHbIMKU, hOpMa KaxKaomn
30Hbl CUrHANMU3aLUumn NPenATCTBUN MOXET U3MEHATHLCSH B 3aBUCUMOCTHU OT
aBTOMOOMNA.
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B. COBETbI NO SKCIUJ1IYATALIMAN

1. OBLUME PE OMEHOALIUU

Hukorga He 3abbiBaiiTe O TOM, YTO, XOTH 3TO YCTPOWCTBO U OKa3blBAET CYLLECTBEHHYIO
MOMOLLb MNPW NApPKOBKE, KOHEYHAs OTBETCTBEHHOCTb 32 OLEHKY OGnuanexaiymx
NPensTCTBUIA BCerga noXxuTca Ha BoguTens. [Npw BoxaeHun Oyaste Bceraa BHUMaTENbHbI
1 OCTOPOXHbI C LIEMbI0 NPEAOTBPALLEHUS HEHECEHNS NOBPEXAEHNI

nogsaM nnu  matepuanbHbiX yuwepbos. lpu gBuxeHVM aBTOMOOWMNS Ha BbICOKOW
CKOPOCTM JaTyMK/ HE B COCTOSIHUM BO BpeMsi 06HapyxuBaTb npenatcteus. MNepegHune
NPenaTCTBMSA yKa3blBAOTCA NepeaHel 3ByKOBOW CUrHanmsaumnen.

2. BPEMEHHbIE CBEOU B PABOTE

CvicteMa nomoLLy NPy NapKOBKE MOXET (hYHKLMOHMPOBATL HEKOPPEKTHO B CEAYHOLLNX CUTYaLNSsIX:

- €Cnv Ha gaTymKe NMETCS MHOPOAHbIE Tena (nefn, CHEr, rpsisb U T.N.);

- NPV HaXOXAeHUM BONN3N OT paanoTPaHCISLMOHHOW aHTEHHbI;

- NPV NPUONUKEHNN K YNBTPa3BYKOBbLIM UCTOMHUKAM (KITAKCOH, ABUraTenb MOTOLMKNA,
BbIGPOC BO3gyXxa N3 TOPMO3HOW CUCTEMBbI aBTOByCa uUnm rpy3oBuka u T.n.);

- ecnu gopora pasbuta unm HepoBHas;

- €CInu aT4mK NOKPbIT YeM-HMbyab;

- NpW KpeHe aBTOMOBMNS B OAHY CTOPOHY NO NPUYMHE HEPaBHOMEPHOTO pacnpeaeneHuns rpysa;

- BO BPEMS CUNbHOIO AOXAA NV NPY NonagaHuM BOAAHbIX OpbI3r (aBTOMOIKA U T.N.) Ha AATYUKN;

- CNMLIKOM BrM3KOM NPUBNMMKEHWUMN K NPENSTCTBUIO;

- MpV 3aMep3LUnX gaTymKax.

BHUMAHUE

[laTuukn cucTemMbl NOMOLLM NPU NAPKOBKE MOTYT U34aBaTb 3BYKU, BHELUHE
NoXoXue Ha criyyaiHble «6un», Npu oTCYyTCTBUU BUAUMbBIX NPEensATCTBUM.
HekoTopble HEPOBHOCTU MECTHOCTU UIIU ClyyYaiHble YNbTpPa3BYKOBbIe
WyMbI, NOCTyMNakowue oT NOCTOPOHHUX UCTOYHUKOB (Hanpumep, aBTOMOGUIS
AnsA yéopku ynuu) MoryT BpeMeHHO NPUBECTU B fieiCTBUE CUCTEMY.

3. MOHUWXXEHHAA CNOCOBHOCTbL ONPEAENEHUA NPENATCTBUU

CnocobHocTb 06HapyXeHNst NPENATCTBUIA MOXET NMOHU3NTCH B CReaYOLLMX CUTYaLMSX:

- ecnv aBToMoOunb oCTaBasiCs ANUTENbHOE BPEMS Ha CTOSIHKE MO COMHLEM WU Mpn
OYeHb HU3KMX TemnepaTypax;

- OYEeHb HU3KWME, TOHKUE UMK 3a0CTPEHHbIE NpeaMeThl (MPOBOAAa, KaHaTbl, OrpaXKaeHus
13 NPOBOMOKY, U T.N.);

- NPeAMETbI, XapakTepu3syeMble BbICOKO NOrmoLLatoLLeli CnocOBGHOCTbIO (CHET, XMONOK, LWePCTb U T.N.);

- NPeAMETbI C 3a0CTPEHHBIMU yrnamu;

- €Cnv AaTyuK, onpeaensowmin pacCTosiHAE, MNOKPbIT rPS3bi0, CHErOM UM NbAOM.

4. OTCYTCTBUE OBHAPYXXEHUA

CyLecTByeT BO3MOXHOCTb TOr0, YTO MO NPUYMHAM CBA3aHHbLIM C HU3KUMI OTPakaroLLMMu

cnocobHoCcTAMU, AaTymky ByayT HE B COCTOAHUMN OBHApYXUTb criedyowmne npegmMeThb:

- O4YeHb HU3KWMEe, TOHKNE UMK 3a0CTPeHHbIe NpeaMeThl (MpoBoda, KaHaTbl, OrpaXKaeHus
13 NPOBOMOKY, U T.N.;

- NpeaMeThl, XapakTepuayemble BbICOKON NOMOLLAIOLLER CNOCOBHOCTbIO (CHET, XIONOK, LIePCTbY T.0.);

- NPeAMETHI C 3a0CTPEHHBIMU yrnamu;

- MSArKUIA CHer.

CyLiecTByeT BO3MOXHOCTb TOr0, YTO cuctema OyAaeT He B COCTOSHUM OBHapy»XuBaTb

HVXKHIOK YacTb HEKOTOPLIX Mogenern 6amnepos.
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A NMPUMEYAHUE

B cnyyae HapyLweHui B paboTe Unu HenpaBuibHbIX yKa3aHUN, 0eMCTBOBaTb
B COOTBETCTBUMU C UHCTPYKUUSIMU, NPUBEAEHHbIMU B pasgene «Mouck u

yCTpaHeHue NoJIOMOK».

C. MPOLIEAYPA 3KCIIJTYATALMU

1. BkntounTb aBurartenb

BHUMAHUE
Ona npepoTBpaweHusa pa3psaakM akkymynsaropa
YyAOCTOBEPUTBLCS B TOM, YTO AABUraTesNlb BKITHOUEH.
2.B noateepxaeHne KoppekTHoW paboTbl CUCTEMDI
3aXMraeTca OpaHXeBbl CBETOAMNOL, HAaXo4AWMNCA Ha
KHOMKe npubopHoI naHenu.
MepenHss 3ByKoBasi CUrHanu3aums n3gaeT KOpoTKUIA
3BYKOBOW curHan «ouny.
3.Tenepb cucTtema rotoea K onpeaeneHnto Hanmyms
nperpag B nepegHei 30He.

4.Cuctema yKkasblBaeT Ha NpUCYTCTBUE MPENATCTBUA B
nepegHen 30He MpU CKOPOCTAX, HE MPEBbILIAOLNX
20 km/vac (Tonbko Ans asTomobunen ¢ coeguHeHnem
curHana ckopocTu.

5.Mpwn ckopocTax, npesblwanwmx okono 20 km/yac
cuctema OTKIOYEeHa (TONbKo AN aBTomMobunen c
COeANHEHNEM CUTHaNa CKOPOCTH.

6.Cuctema npuBoaMTCHA CHOBa B AeNCTBMe, Koraa
CKOPOCTb aBTOMOBUNA CTAHOBUTLCA HWxe 15 km/vac
WK Koraa aBTomMoOunb OCTaHaBNMBaeTCs (TOMbKO 4SS
aBToMOOuMnen ¢ CoegMHEHNEM curHana CKopoCTu.

7~ ON )

J

\ ==Y
@ A\

n <20 km/h

Pty
)
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7. Tenepb cnctema rotosa k 06HapyXeHUIo NepegHNX
npensaTCTBUN.

8. [Mpu BbINONHEHUN MaAHEBPOB NApPKOBKU CUCTEMA NOMb3YETCH 3BYKOBOW CUrHanun3aumnemn
(B nepegHen 4yactn aBToMmobundA) AN KOPPEKTHOro CoobLEeHNa BOAUTEN O
MONOXEHNN NPENATCTBUNA MO OTHOLLUEHUIO K aBTOMOOUMIO, UCXOASA U3 criedyowmnx
KpuTepues:

a) rpPOMKOCTb MepeAHero 3BYKOBOrO CUrHamna MoBblAeTCs, ecnu cuctema

(30Ha HernpepbIBHOW cUrHanusauum);

obHapy>xmBaeT NnpenaTcTBme, NpubnmxaroLeecs K nepeaHer Yactu aBToMoomns

@ N\
P 777772
S 2
A BHUMAHME

FPOMKOCTb 3BYKOBOI CUrHanusauuu TuwaTenbHo nogo6GpaHa Cc Lenbio
ONTUManbLHOro UCNOMb30BaHUsA M3genus. B komneTeHUMo notpeburtens
BXOAMUT HEOGXOAUMOCTL NPOBEPUTL, HE MELIAIoT NN Apyrue akycTuyeckue
WyMbl, MPOU3BOAUMbIE paguoannapaTypoi Unu naccaxumpamu, crnbluiatb

CUTHanu3auuro cuctemMbl NOMOLLU NPU NAapPKOBKe.
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OTKIMKOYEHUE NEPEAHUX OATHYUKOB
1. BkntounTtb aBuratenbs

A BHUMAHUE

[na npenoTBpaLeHus pa3psaakm akkymynsaTopa
YAOCTOBEPUTLCS B TOM, YTO ABUraTesb
BKITIOYEH.

2.B nopTteBepxaeHUe KOPPEeKTHOW paboTbl CUCTEMDI
32XXUraeTcs OpaHXeBbI CBETOANOA, HAXOAALLMIACS Ha
KHOMKe NpuOOpPHOW NaHenw.

3. HaxaTb KHOmMKy Ha NpuOOPHON naHenn 1 aepxartb
€e HaxaTol A0 Tex Nnop rnoka nepefHsas 3ByKosas
CUrHanusauus He magacTt Apa curHana «6uny».
OpaHXeBblii CBETOAMOA, NOracHeT, yKa3biBas Ha To,
4YTO NepegHue AaTYUKM Ae3aKTUBUPOBaHbI.

7 N
ON
J
%
J
7 A\
o

\W/Bip

Bip

AKTUBALIUA NEPEOHUX OATHUKOB

MepegHve gatymkn moryT BbITb CHOBa aKTMBUPOBaHbI 2-

a) MOBEPHYTb KIOYM 3aMKa 3aXKUraHnsi B NONOXEHNEe
«Bblknto4eHo» "OFF", a 3aTem B nonoxeHue
«BkItoyeHo» "ON"; unn

B) HaxkaTb KHOMKY Ha NpuOOPHOI NaHenu u aepxarb
ee HaxkaTol Jo Tex nop, Noka nepegHsst 3BykoBasi
CUrHanmMsaums He N34acT KOPOTKWIA 3BYKOBOW CUrHar
«BWNy». OpaHXeBbIN AMOL 3aropUTCs, yKasbiBasi, 4To
nepeaHne JaTunkn aKTUBU3UPOBaHSI.

()

MA Pa3nnyYHbIMA cnocobamu:

S

(OFF N )

0@0

m %




A BHUMAHUE

npendaATCTBUIO BCeraa Heobxoaumo npu6nv|)|(aTbc;| MeOJIeHHO U ObITb rOTOBLIMU
He3aMeanuTeribHO HaXaTb neAajib TOpMoO3a.

A BHUMAHUE

Mpu nepexone 3ByKOBOIO cCUrHarna 6unepa ¢ NpepbIBUCTOrO Ha HenpepbIBHbIM,
HeMeANeHHO OCTaHOBUTL aBTOMOGUIIb.

A BHUMAHUE

Ecnu gaTyMkm HaXoOATCA yiKe CIIMILKOM GNIU3KO K NpeaMeTy, TO BO3MOXKHO, YTO
cuctema GyaeT He B COCTOSIHUM OOHapYXUTb NpensiTCTBUeE.

D. NMPEAOCTOPOXHOCTHA

- [HelicTBoBaTb Takmum 06pasom, 4Tobbl faTUMKN HE NoABepranvch ygapam.
- He ucnonb3oBaTb 4N 4aTYMKOB BbICOKOHAMOPHYO MMAPOOYMCTKY.

E. NMOUNCKIMPNHYNH MNYCTPAHEHMUE NOJIOMOK

Hwxe npepcTaBneHHble fuarpaMmmMbl CO3faHbl Af1s TOro, YTo6bl MOMOYb ONPEAENUTb
OencTBMTenbHO N cbown B paboTe BbI3BaHbI OLLMBKON cucTEMBbI. ECriv nocne BbINOnMHEHWS!
onepauuii No NpeacTaBneHHbIM B AnarpaMMe MHCTPYKUMSIM cucTema npoaormKaeT He
paboTtaTb, obpallanTech K ycTaHOBMBLUEMY €€ cneumanncty (¥).

1. NAPK-TPOHUK HE PABOTAET HECMOTPA HA HAJNIMYUE NPENATCTBUA
NEPEA NEPEOHUAMU OATHUKAMU

THOY 3aMKa 3aXKUraHusa B NOSNOXEHUN Her > MoBepHyTL KIKOY 3amKa 3axuraHus B

BkO4eHo "ON"? nonoxexue "ON".

fas

. . Het AKTVBMpPOBaTb NEPEHNE AATHUKM, KaK
OpaH>XeBbl CBETOANOA Ha npm69pH% >»|onucaro B pasaene ,C Tpouenypa
naHenu B COCTOSIHWM BKko4eHo "ON"7 akcnnyataumnm'.

"

O6palyanTecbk yCTaHOBMBLUEMY
cuctemy cneumanmety ().




ma Sheet 69 of 120
|

2. 3BYKOBAA CUIHANU3ALUA PABOTAET BECIMPEPbIBHO UINW U3OAET
BbICTPbI NPEPLIBUCTbLIN CUTHAN «BUM»

Ha cHumalolen nokasaHusa 4acTb fda
[aTynka MMEKTCA MHOPOAHbIE Tena: —)‘ Ynanutb MHOPOAHbIE Tena ‘

rpsisb, neg, cHer?

+ Het
Oa

‘ BGM31 PaCONOXeHb! NPENSITCTBAS? }—» Ypanute npenstcteue  unm
NepemMecTiTL aBTOMOBUb. .

Het

Obpawantecb K yCTaHOBUBLUEMY
cuctemy cneumnanucty (*).

3. 3BYKOBAA CUrHANN3ALUA MNOCTOAHHO U3OAET NMPEPLIBUCTbLIN

3BYKOBOU CUITHAN C ANMUHHBIMX BUMNMAMU U PATK-UMU NEPEPbLIBAMMW.
CyuwiecTtBytoT npobnembl B coeguHeHnax gatdmkos. ObBpaluaitecb K yCTaHOBUBLLEMY
cuctemy cneumanucty ().

F. TEXHUYHECKUWNE XAPAKTEPUCTUKHAN

Pabouyee Hanps»keHwue: 12 B nocT.™.

ObnacTb pabo4yero HanpsiXKeHus: +9~+16 B
MornoLaembliii TOK: <14 vA (npn 12 B nocT.T.)
O6nacTb pabounx Temneparyp: -20 ~ +60 °C

Ob6nacTb TemnepaTypbl OKpyxatoLLen cpeabl: -30 ~+80 °C

YacToTta TpaHcnauuu: 40 Iy

(*) Mopm ycTtaHoBMBLWIEMYy cUCTeMy crieunanucty nogpasymMeBaetcsa aunep Maria nnm cepBUCHbIN LEHTP
WU Apyron COOTBETCTBYHOLWMM 06pa3oM OCHaLUEHHbI U KBanuguUUMpoBaHHbIN cneuuanucT.




A. OPIS FUNKCJONOWANIA

System wspomagajcy parkowanie wykrywa przeszkody znajdujgce sie z przodu pojazdu.
System wyposazony jest w 4 czujniki ultradzwiekowe wbudowane w przedni zderzak.
Gdy system jest aktywny wewnatrz pojazdu emitowany jest sygnat dzwiekowy, ktérego
czestotliwos¢ wzrasta przy zblizaniu sie do przeszkody. Przeszkody przednie wskazuje
przedni sygnalizator dzwiekowy.

Pojazd wyposazony jest w system utatwiajagcy manewr parkowania, wykrywajgcy
przeszkody mogace uszkodzi¢/zarysowac przednig cze$¢ pojazdu.

System wspomagajacy parkowanie uaktywnia sie po wtgczeniu, w nastepujgce sposoby
ponizej wskazane.

Ochrona strefy przednich zderzakéw:

Gdy pojazd posuwa sie do przodu lub do tytu z predkos$cig nizsza niz okoto 20 km/godz.,
system jest aktywny (tylko w przypadku pojazdu z potgczeniem sygnatu predkosci).
Poprawne funkcjonowanie systemu wspomagajgcego parkowanie jest sygnalizowane
przez LED pomaranczowy, ktoéry zapala sie na przycisku umieszczonym na tablicy
rozdzielczej.

Wykryta przeszkoda zostanie wskazana przez przerywany sygnat dzwiekowy, ktérego
czestotliwo$¢ wzrasta, az stanie sie dzwiekiem ciggtym stopniowo gdy pojazd zbliza sie
do przeszkody.
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Strefa sygnalizacji ciagtej:

jest to strefa najblizej zderzakdw. System wspomagajacy parkowanie wykrywa obecno$é
przeszkod i wydaje jeden dzwiek ciggty. Dzwiek ciggty w tej strefie trwa przez 2 sekundy
od ostatniego wykrycia przeszkody. Zapewnia to, ze przeszkody stabo odbijajgce zostang
stale sygnalizowane, mimo ze wykrywane z przerwami.

Bip Bip Bip

Strefa statyczna:

jest to strefa posrednia. System wspomagajacy parkowanie wykrywa obecno$¢ przeszkod
i wydaje sygnat dzwiekowy przerywany, ktérego czestotliwosé wzrasta, jezeli odlegtosc
od przeszkody zmniejsza sie, zaréwno gdy pojazd jest zatrzymany lub gdy jest w ruchu.

Brak wykrywania:

jesli system nie jest w stanie wykry¢ obecnoéci przeszkéd z powodu niepoprawnego
funkcjonowania czujnikéw, system wytworzy sygnat dzwiekowy przerywany ciagty
z dzwiekiem przedtuzonym i krétkimi przerwami. Ten rodzaj sygnalizacji trwa przez
maksymum 15 sekund i ponownie uaktywni sie za kazdym razem, gdy system zostanie

uaktywniony.

A OSTRZEZENIE
Upewni¢ sie, po zamontowaniu systemu na pojezdzie, czy znacie jego
dziatanie.

A OSTRZEZENIE
Jezeli czujniki sa zbyt blisko przeszkody (zazwyczaj mniej niz 20 cm), system
moze nie wyda¢ sygnatu dzwiekowego.

A OSTRZEZENIE
Wymienione odlegtosci sg jedynie orientacyjne, ksztalt kazdej strefy
wykrywania moze zmienia¢ sie od pojazdu do pojazdu.




B. WSKAZANIA ODNOSNIE FUNKCJONOWANIA

1. OGOLNE ZALECENIA

Nalezy pamietac, niniejsze urzgdzenie znacznie utatwiajgce parkowanie, nie zwalnia
kierowcy z obowigzku upewnienia sie czy w obszarze parkowania nie znajdujg sig
przeszkody. Pojazd nalezy prowadzi¢ zawsze z nalezytg uwagg ostroznosci, aby unikngé
szkod w stosunku do os6b i przedmiotéw. Jadgc z duzg predkoscig czujniki nie sg w
stanie wykry¢é na czas obecno$ci przeszkdd. Przeszkody przednie wskazuje przedni
sygnalizator dzwiekowy.

2. TYMCZASOWE NIEPOPRAWNE FUNKCJONOWANIE

System wspomagajacy parkowanie moze nie funkcjonowaé poprawnie w nastepujgcych

sytuacjach:

- w przypadku obecnosci na czujniku obcego ciata (16d, snieg, btoto, itd.);

- w poblizy anteny do komunikacji radiowej;

- w przypadku zblizania sie do zrédta fal ultradzwigkowych (sygnalizator dzwiekowy, silnik motocyklu,
wypuszczenie powietrza z systemu hamujgcego autobusu lub ciezardwki, itp...);

- w przypadku drogi wyboistej lub nieréwnej;

- w przypadku, gdy czujnik jest zakryty;

- w przypadku pochylenia pojazdu z powodu nie jednolitego rozprowadzenia fadunku;

- w przypadku nieustajacego deszczu lub wody (myjnia samochodowa itd...) , ktore dojdg do
czujnika;

- w przypadku zbytniego zblizenia sie do przeszkody;

- w przypadku czujnika zamarznietego.

OSTRZEZENIE

Czujniki systemu wspomagajacego parkowanie moga wydaé¢ dzwieki pozornie
podobne do sygnatéw dzwiekowych przypadkowych, takze gdy nie ma
widocznych przeszkdd. Niektore niedoktadnosci terenu lub hatasy przypadkowe
pochodzace ze zewnetrznych zrédet utradzwiekowych (takich jak na przyktad
zmiatarki) moga uaktywni¢ tymczasowo system.

3. ZMNIEJSZONY ZASI G WYKRYWANIA

Zasieg wykrywania moze zmniejszy¢ sie w nastepujgcych sytuacjach:

- jezeli pojazd zostanie zaparkowany przez dtugi okres czasu na stoncu lub na mrozie;

- w przypadku przedmiotéw bardzo niskich, cienkich lub zaostrzonych (przewody, liny,
ogrodzenia z siatki metalowej itd.);

- w przypadku przedmiotdéw o wysokich wtasciwosciach wchtaniajgcych ($nieg, bawetna,
wetna, itp..);

- w przypadku przedmiotdéw z naroznikami zaostrzonymi;

- w przypadku czujnika zapchanego btotem, $niegiem lub lodem.

4. BRAK WYKRYWANIA

Z powodu swoich stabych wiasciwosci odbijajgcych, czujniki mogg nie by¢ w stanie wykry¢é

nastepujacych przedmiotow:

- przedmiotéw bardzo niskich, cienkich lub zaostrzonych (przewody, liny, ogrodzenia z
siatki metalowej itd.);

- przedmiotdéw o wysokich wtasciwosciach wchfaniajgcych ($nieg, bawetna, wetna, itp..);

- przedmiotéw z naroznikami zaostrzonymi;

- miekkiego $niegu.

System moze nie by¢ w stanie wykry¢ czesci dolnej niektérych ksztattéw zderzakow.
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A UWAGA

W przypadku anomalnego zachowania lub wskazan anomalii przestrzega¢
instrukcje przedstawione w sekcji Wyszukiwanie i usuwanie usterek.

C. PROCEDURA OPERATYWNA
1. Wiaczy¢ silnik.

OSTRZEZENIE
Upewnié¢ sie, zeby silnik byt zapalony, aby
unikng¢ wyczerpania sie baterii.

2. Zapali sie pomaranczowy LED znajdujgcy sie na
przycisku na tablicy rozdzielczej, potwierdzajacy
poprawne funkcjonowanie systemu.

Sygnalizator dzwiekowy przedni wyda jeden krétki sygnat
dzwiekowy.

3. System jest teraz gotowy do wykrycia obecnosci
przeszkod w strefie przedniej.

4. System wykrywa obecnos$c¢ przeszkdd w strefie przedniej
do maksymalnej predkosci okoto 20 km/godz. (tylko w
przypadku pojazdu z potgczeniem sygnatu predko$ci).

5. Przy predko$ci wyzszej niz okoto 20 km/godz.
system jest nie aktywny (tylko w przypadku pojazdu z
potgczeniem sygnatu predkosci).

6. System uaktywnia sie ponownie, gdy predkosc¢ pojazdu
jest nizsza niz okoto 15 km/godz. lub gdy pojazd
zatrzyma sie (tylko w przypadku pojazdu z potgczeniem
sygnatu predkosci).
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7.System jest gotowy do wykrywania przeszkéd znaj-
dujgcych sie z przodu pojazdu.

8. Podczas manewru parkowania system uzyje sygnalizatora znajdujgcego sie z przodu
pojazdu, aby poinformowac uzytkownika o odlegtosci przeszkody od pojazdu, stosujgc
w tym celu nastgpujace kryteria:

a) gtosnos¢ przedniego sygnalizatora dzwiekowego zwieksza sie, jezeli system
wykryje obecnos¢ przeszkody zblizajgcej sie do przedniej strony pojazdu (strefa
sygnalizacji ciggtej);

@ A\
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A OSTRZEZENIE
Glosnos¢ sygnalizatorow dzwiekowych zostata uwaznie wybrana, aby
umozliwi¢ optymalne uzycie produktu. Nalezy do uzytkownika ustalenie, czy
inne halasy dzwiekowe wytwarzane przez aparaty audio lub przez pasazeréw
nie zagtuszaja sygnalizacji systemu wspomagajacego parkowanie.
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DEZAKTYWACJA CZUJNIKOW PRZEDNICH iz
1. Wiaczyé silnik. ON

OSTRZEZENIE
Upewni¢ sie, zeby silnik byt zapalony, aby
uniknaé wyczerpania sie baterii.

ZAS

2. Zapali sie pomaranczowy LED znajdujacy sie na
przycisku na tablicy rozdzielczej i zostanie wydany
jeden krotki sygnat dzwiekowy potwierdzajgcy poprawne
funkcjonowanie systemu.

3. Przycisngc¢ przycisk na tablicy rozdzielczej i trzymaé z N
go przycisniety dopoki sygnalizator dzwiekowy ([~ )
przedni nie wyda 2 sygnatéw dzwiekowych. ~Z
pomaranczowy LED zgasnie sygnalizujgc, ze e
przednie czujniki sg dezaktywowane.

ip

"
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AKTYWACJA CZUJNIKOW PRZEDNICH

Czujniki przednie mogg by¢ ponownie uaktywnione dwoma réznymi sposobami:

S

a) ustawi¢ kluczyk wtgczajgcy na “OFF”,

nastepnie na “ON”; albo OFF
‘ ‘
b) przycisng¢ przycisk na tablicy rozdzielczeji trzymac (f \\
go przyci$niety dopoki przedni sygnalizator =
dzwiekowy nie wyda 1 sygnatu dzwiekowego. ot
pomaranczowy LED zapali sie sygnalizujac, ze
czujniki przednie sg uaktywnione. \|//
\—/




A OSTRZEZENIE

Zbliza¢ sie do przeszkody postepujac zawsze ze zmniejszong predkoscia i by¢
gotowym do natychmiastowego nacisniecia pedatu hamulca.

A OSTRZEZENIE
Gdy sygnat przejdzie z dzwiekéw przerywanych w sygnat dzwiekowy ciagty,
natychmiast zatrzymac¢ pojazd.

A OSTRZEZENIE
Jezeli czujniki s juz zbyt blisko przedmiotu, moga nie by¢ w stanie wykry¢ jego
obecnosci.

D. ZACHOWANIE OSTROZNOSCI

- Uwazaé, aby czujnik nie byt narazony na uderzenia.
- Nie my¢ czujnikédw myjkg o duzej mocy.

E. WYSZUKIWANIE | USUWANIE USTEREK

Ponizej przedstawione tabele majg za zadanie dostarczenie pomocy do ustalenia, czy
niepoprawne funkcjonowanie jest rzeczywiscie spowodowane btedem systemu. Jezel
system w dalszym ciggu nie funkcjonuje po wykonaniu instrukcji przedstawionych w
tabeli, kontaktowa¢ swojego instalatora (*).

1. CZUJNIK NIE FUNKCJONUJE POMIMO, ZE PRZESZKODA JEST OBECNA PRZED
CZUJNIKIEM PRZEDNIM

Czy Kluczyk wiaczenia jest na “ON"? NIE ‘ Ustawi¢ kluczyk wigczenia na “ON”.

TAK

Uaktywni¢ czujniki przednie, tak
jak opisane w sekcji “C. Procedura
operatywna”.

Czy LED pomaranczowy na tablicy| NIE
rozdzielczej jest na “ON"?

Y

¢ TAK

Konsultowaé swojego instalatora.
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2. SYGNALIZATOR DZWI KOWY FUNKCJONUJE BEZ PRZERWY ALBO WYDAJE
JEDEN SZYBKI PRZERYWANY DZWIEK

btota, sniegu, lodu, brudu, itd.
wykrywajacej czesci czujnika?

Czy sg obecne $lady odpadéw,

TAK

SN

Usuna¢ odpady.

YNIE

‘ Czyw pobllzu sg obecne przeszkody? TAK 3

¢ NIE

Usung¢ przeszkode lub przestawic¢
pojazd.

‘ Konsultowa¢ swojego instalatora.

3. SYGNALIZATOR DZWI KOWY WYDAJE JEDEN DZWI K PRZERYWANY CIAGLY
Z SYGNALAMI DZWI KOWYMI PRZEDLUZONYMI | KROTKIMI PRZERWAMI
Jest problem z potgczeniem czujnikow. Kontaktowaé swojego instalatora (*).

F. SPECYFIKI
Napiecie nominalne:
Zakres napiecia pracy:
Zuzycie pradu:

Zakres temperatury pracy:

Zakres temperatury przechowywania:

Czestotliwos¢ transmisji:

cc12vV
+9 ~ +16 V

<220 mA (przy 12 V CC)
-20 ~ +60 °C

-30 ~ +80 °C

40 kHz

(*) Jako “Instalatora” uwaza sie autoryzowanego sprzedawce Mazdy lub autoryzowanego mechanika lub
innego fachowca odpowiednio wykwalifikowanego i posiadajacego odpowiednie narzedzia.




@ A. POPIS CINNOSTI

Systém pomoci pfi parkovani slouzi k detekci prekazek umisténych ¢elné vici vozidiu.
Soucasti systému jsou 4 ultrazvukové senzory, vestavéné do pfedniho narazniku. Kdyz je
systém aktivovan, informuje o pfitomnosti pfekazky zvukovym signalem, jehoz frekvence
roste Umérné s priblizenim k prekazce. Pfitomnost prekazek, nachazejicich se ¢elné vici
vozidlu, je signalizovana bzu¢akem v pfedni ¢asti vozidla.

Vozidlo je vybaveno systémem, ktery usnadriuje parkovaci manévry detekci prekazek,
které by se mohly dotknout / poskodit Eelni &ast vozidla.

Parkovaci systém se aktivuje po nastartovani vozidla zplisobem popsanym nize.

Ochrana zény prednich narazniku:

kdyz se vozidlo pohybuje smérem dopfedu nebo dozadu zhruba pfi rychlosti nizsi nez
20 km/hod., systém je aktivovan (pouze u vozidla s pfipojenim rychlostniho signalu).
Spravna funkénost parkovaciho systému je signalizovana oranzovy kontrolkou LED,
ktera se rozsviti na tla€itku umisténém na palubni desce.

Prekazka, ktera byla zamérena, je signalizovana prerusovanym pipanim, jehoz frekvence
stoupa az se stane neprerusovanym ténem, pfi postupném pfiblizovani vozidla k pfekazce.

B\/— S
(L]
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Zo6na neprerusovaného signalu:

jedna se o zénu nejblize u narazniki. Parkovaci systém zaméri pritomnost prekazky a
zacne vydavat neprerusovany tun pipani jak pro stojici vozidlo, tak pro vozidlo v pohybu.
NepreruSované pipani trva 2 vtefiny od posledniho zaméreni pfekazky. Toto zajistuje, ze i
malo viditelné prekazky jsou neustale signalizovany, i kdyz jsou zamérované v intervalech.

Bip Bip Bip

Staticka z6na:

jedna se o prostfedni zonu. Parkovaci systém zaméfi pfitomnost piekazky a za¢ne vydavat
prerusované pipani, jehoz frekvence se zvysuje pokud se vzdalenost od vozidla snizuje,
a to jak pro stojici vozidlo, tak pro vozidlo v pohybu.

Nulové zaméreni:

pokud systém neni schopen zjistit pfitomnost prekazek z divodu chybného fungovani
senzorll, zaéne vydavat prerusovany ton s del$imi pipanimi a kratkymi pauzami. Tento
typ signalizace trva max.15 vtefin a aktivuje se pokazdé, kdyz je aktivovan systém.

A UPOZORNENI
Po namontovani na vozidlo, je vhodné se podrobné obeznamit se systémem.

A UPOZORNENI
Pokud se senzory nachazeji pfilis blizko k pfekazce (bézné méné nez 20 cm),
je mozné, ze systém nevyda pipani.

A UPOZORNENI
Uvedené vzdalenosti jsou orientacni, obrys kazdé mérené zény se miuze lisit
v zavislosti na typu vozidla.




B. DOPORUCENI PRO CINNOST

1. VSEOBECNA DOPORUCENI

Je tfeba pokazdé pamatovat na skute€nost, Ze i kdyz je toto zafizeni cennym pomocnikem
pfi parkovani, jedinym zodpovédnym za pfistup do blizkosti prekazek je fidi€. Proto vzdy
fidte pozorng, abyste predesli ublizeni na zdravi osob a $kodam na majetku. Kdyz fidite
vysokou rychlosti, senzory nebudou schopny zaznamenat pfekazku véas. Pfitomnost
prekazek, nachazejicich se ¢elné vici vozidlu, je signalizovana bzu¢akem v predni
¢asti vozidla.

2. DOCASNE NESPRAVNE FUNGOVANI

Parkovaci systém by mohl nespravné fungovat v nasledujicich situacich:

- pfi pfitomnosti ciziho télesa na senzoru ( led, snih, blato, atd.);

- v blizkosti antény radiového vysilace;

- v pfipadé, Ze se pfiblizi zdroj vydavajici ultraakustické viny (akusticky signalizator, motor
motocyklu, zvuk vzduchu vychazejicicho z brzdového systému autobusu nebo kamionu
atd.);

- v pfipadé nerovné &i narusené silnice;

- v pfipadé, Ze senzor je zakryty;

- v pfipadé, Ze vozidlo je naklonéné z divodu nerovnomérného rozloZeni nakladu;

- v pfipadé silného desté nebo za pfitomnosti vody (myci linka automobilt atd.) na
senzoru;

- v pfipadé zamrzlého senzoru.

A UPOZORNENI
Senzory parkovaciho systému by moh li vydavat tony, které podobaji
nahodnému pipnuti i za nepfitomnosti viditelné prekazky. Nékteré pudni
nerovnosti nebo cizi zdroje ultrazvuku (jako napf. Cistici vozy) mlzou
docCasné aktivovat systém.

3. OMEZENY ROZSAH ZAMERENI

Rozsah méfeni mize byt omezen v nasledujicich situacich:

- pokud vozidlo zlstane zaparkované dlouhou dobu na prudkém slunci nebo na mrazu;

- v pfipadeé, Zze prekazky jsou velmi nizké, tenké nebo ostré (draty, lana, draténé ploty
atd.);

- v pfipadé predmétd s vysokou absorbéni schopnosti (snih, bavina, vina atd.);

- v pfipadé piekazek s ostrymi hranami;

- v pfipadg, Ze je senzor znecistény blatem, snéhem &i ledem.

4. NULOVE ZAMERENI

Senzory by nemusely zaméfit pfedméty s nizkou odrazovou schopnosti jako napf.:
- pfedméty velmi nizké, tenké nebo ostré (draty, lana, draténé ploty atd.);

- pfedméty s vysokou absorb&ni schopnosti (snih, bavina, vina atd.);

- pfedméty s ostrymi hranami;

- Cerstvy mékky snih.

Systém by nemusel byt schopny zaméfit spodni ¢ast naraznik( urcitych forem.
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A POZNAMKA

V pfipadé anomalniho chovani nebo pfi naznaku anomalie postupovat podle
instrukci uvedenych v €asti “Vyhledavani a odstranéni zavad”.

C. OPERATIVNI PROCEDURA 7 ON A\

1. Nastartovat motor.
UPOZORNENI @
Ujistit se, ze je motor spustény, aby se zabranilo k

_,
vybiti baterie. /
2. Oranzovy LED pfitomny na tladitku palubni desky se f N
rozsviti a tim potvrdi, Ze systém spravné funguje. /
Akusticky signalizagni zafizeni vyda kratké pipnuti. | O km/h
3. Systém je hotovy pro kontrolovani pfekazek v predni =
zéné. K&f J/ b{ S \b;
4, Systém je_schopny zaméfit_pf_ekéiku v piedni _zéné @ A\
pri ryphlgstl azdo 20' km/h pr'lbllzne (pouze u vozidla s < 20 km/h
pfipojenim rychlostniho signalu). @
=
_ ——=
- Z
a a\

5. P¥irychlosti pfiblizné nad 20 km/h je systém deaktivovan
(pouze u vozidla s pfipojenim rychlostniho signalu).

6. Systém se aktivuje, pfi snizeni rychlosti vozidla pod
15 km/h nebo kdyz se vozidlo zastavi (pouze u vozidla
s pfipojenim rychlostniho signalu).




7.Nyni je systém pfipraven pro detekci pfekazek.

8. Béhem parkovacich manévrl bude systém pouzivat bzu¢ak v predni ¢asti vozidla)
pro spravné informovani uzivatele o poloze prekazky vici vozidlu v souladu s nas-
ledujicimi kritérii:

a) hlasitost pfedniho akustického zafizeni se zvySuje, kdyz systém zaméfi prekazku
blizici se k pfedni €asti vozidla ( zéna nepfretrzité signalizace);

@ A\
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A UPOZORNENI
Hlasitost akustického signalizacniho zafizeni byla peélivé zvolena tak, aby
umoznila optimalni pouziti vyrobku. Uzivatel by mél sam zkontrolovat, jestli
hluk zpGsobeny jinymi vysilacimi zafizenimi ¢i chodci nezabrariuje dobré
slySitelnosti signalizaéniho zafizeni parkovaciho systému.
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DEAKTIVACE PREDNICH SENZORU

1. Nastartovat motor.

UPOZORNENI

Ujistit se, jestli je motor spustény, aby se

zabranilo vybiti baterie.

2.0ranzovy LED pfitomny na tlagitku palubni desky se
rozsviti a tim potvrdi, Ze systém spravné funguje.

Akustickeé signaliza¢ni zafizeni vyda kratké pipnuti.

3.Stisknout tlac¢itko na palubni desce a podrzet
ho stiknuté dokud pfedni akusticky signalizator
nevyda 2 pipnuti. Oranzovy kontrolka LED
zhasnutim potvrdi, Zze pfedni senzory byly
deaktivovany.

AKTIVACE PREDNICH SENZORU
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Predni senzory mohou byt opét aktivovany dvémi rozliénymi zpUsoby:

a) otocit kli¢ v zapalovani na “OFF” a potom na
“ON”; nebo:

b) stisknout tlaitko na palubni desce a podrzet
ho stiknuté dokud pifedni akusticky signalizator
nevyda 1 pipnuti. Oranzovy kontrolka LED
zhasnutim potvrdi, Ze pfedni senzory byly opét
aktivovany.
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A UPOZORNENI

P¥i pfiblizovani k prekazce postupovat snizenou rychlosti a byt pfipraveni
seSlapnout pohotové brzdovy pedal.

A UPOZORNENI
KdyZz preruSované pipani prejde do neprerusovaného ténu, zastavit okamzité
vozidlo.

A UPOZORNENI
Pokud jsou senzory pfili$ blizko u pfedmétu, nemusely by byt schopné zaméfit
jeho pfitomnost.

D. OPATRENI

- Chranit senzor pfed néarazy.
- Nepouzivat velmi silnou vodni Cisticku pfi ¢isténi senzord.

E. VYHLEDAVANI A OPRAVY ZAVAD

Schémata v tabulkach uvedenych nize pomahaji stanovit, jestli je dana zavada skute¢né
zplUsobena chybou v systému. Pokud systém i nadale nefunguje i po provedeni instrukci
uvedenych v tabulkach, kontaktovat vlastniho technika. (*).

1. PREDNi SENZOR NEFUNGUJE, ACKOLIV JE PRED NiM PRITOMNA PREKAZKA

Kli¢ v zapalovani je na “ON"? }L" Otocit klicem v zapalovani na “ON”.

ANO
- . . NE Aktivovat predni senzory podle
Oreznzoyg LED na palubni desce je | instrukci v odstavci “C. Operativni
na “ON"? procedura”.
¢ ANO

Konzultovat vlastniho technika.
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2. AKUSTICKE SIGNALIZACNIi ZARIZENi NEPRETRZITE FUNGUJE NEBO VYDAVA
RYCHLE PRERUSOVANE PiPANi

Na snimacim zafizeni senzoru jsou | ANO —
pritomné kusy zeminy, blato, snih, led, —>| Odstranit necistoty.
necistoty atd.?

*NE
AN . y
’Jsou pfitomné prekazky v blizkosti? }—yo Odstranit pfekazku nebo presunout
vozidlo.
+ NE

’ Konzultovat vlastniho technika. |

3. A[(USTICKE SI’GNAITIZ’A(v;Ni ZAIv?iZE’Ni \(YDAVA NEUSTALE PRERUSOVANY
TON S DLOUHYMI PiPANIMI A S KRATKYMI PAUZAMI
Existuje problém s pfipojenim senzorli. Kontaktovat vlastniho technika (*).

F. CHARAKTERISTIKY

Nominalni napéti: cCc12V

Interval provozniho napéti: +9~+16V

Spotfeba proudu: <220mA (a12V CC)
Provozni teploty: -20 ~ +60 °C

Teplota pfi skladovani: -30 ~+80 °C
Frekvence vysilani: 40 kHz

(*) “Technikem” se mini autorizovany prodejce znacky Mazda nebo autorizovana opravna ¢i odbornik s
pozadovanou kvalifikaci a s patficnym pracovnim vybavenim.




@ A. OPIS RADA

Sustav parkiranja pomaze prepoznaje prepreke ispred vozila.Sustav je opremljen s
Cetiri ultrazvu€na senzora u prednjem odbojniku. Kada je aktivan, sustav daje zvuéni
signal u autu, frekvencija koje se progresivno povecava priblizava prepreci. Prepreke
su oznaceni prednje zvono frontu.

Vozilo je opremljeno sustavom koji olakSava manevre pri parkiranju, otkrivanjem prisu-
stva prepreka, koje mogu dotaknuti ili ostetiti predniji dio vozila.

Uredaj za pomoc¢ pri parkiranju se aktivira nakon paljenja motora, na nacin koji ¢e se
naknadno navestii.

Zastita zone prednjeg odbojnika:

Uredaj se aktivira kada se automobil kre¢e prema naprijed ili prema nazad brzinom
nizom od otprilike 20 km/h (samo za automobile s povezanim brzinomjerom). Pravilan
rad uredaja za pomo¢€ pri parkiranju oznacuje naran€asta LED koji se osvjetljuje na tipci
koja se nalazi na komandnoj plo&i automobila.

Pronadena prepreka se signalizira isprekidanim zvucnim signalom bip i $to se viSe vozilo
priblizava prepreci frekvencija se poja¢ava tako da postaje jedan kontinuirani zvuk.

\f A
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Zona stalnog signaliziranja:

Radi se o dijelu koji je najblizi odbojnicima. Uredaj za pomoc¢ pri parkiranju signalizira
pronadene prepreke i oglasava se neprekidnim bip zvuénim signalom, bilo da je vozilo u
pokretu ili stoji. Neprekidni bip zvuk u ovoj zoni traje 2 sekunde od trenutka posljednjeg
uoCavanja prepreke, sto osigurava da i loSe uocljive prepreke budu konstantno doznacene,
iako su uoCene s izostajanjem.

Bip Bip Bip

Stati¢na zona:

Radi se o srednjoj zoni. Uredaj za pomo¢ pri parkiranju otkriva prisustvo prepreka i s
prekidima ispusta zvuéni signal bip, €ija se frekvencija pojatava ako se udaljenost od
prepreke skracéuje, bilo da je vozilo u pokretu ili stoji.

Nikakva doznaka:

Ukoliko uredaj nije u stanju doznaciti prepreke zbog loSeg funkcioniranja sensora,
uredaj ispusta kontinuirani isprekidani produzeni bip signal s kratkim prekidima. Ovaj tip
signaliziranja traje max. 15 sekundii ponovno se uklju¢uje kod ponovnog paljenja uredaja.

A UPOZORENJE
Nakon Sto ste instalirali uredaj, pobrinite se da naucite dobro rukovati s

istim.

A UPOZORENJE
Ukoliko se sensori nalaze previse blizu prepreci (uopée, manje od 20 cm),
uredaj bi mogao ne ispustiti nikakav zvué€ni signal bip.

A UPOZORENJE
Navedene udaljenosti su samo indikativne, oblik svake zone doznacivanja
moze varirati ovisno o tipu vozila.




B. SAVIJETI ZA RAD UREDAJA

1. OPCE PREPORUKE

Uvijek imajte na umu da iako je ovaj uredaj vrijedi parking pomo¢, u konagénici je uvijek
vozac utvrditi prisutnost bilo prepreka. Uvijek vozite s duznom paznjom i oprezom kako
bi se izbjeglo ostecenje osobama ili stvarima. Voznja velikom brzinom, senzori nece biti
u mogucénosti to otkriti vrijeme za prisutnost prepreka. Prepreke su oznaceni prednjeg
roga ispred.

2. POVREMENO SLABO FUNKCIONIRANJE

Uredaj za pomo¢ pri parkiranju mogao bi slabije funkcionirati u sljede¢im slu€ajevima:

- u sluéaju prisustva stranog tijela na sensoru (led, snjeg, blato, itd.);

- u blizini antene za radijsko komuniciranje;

- U slu€aju priblizavanja izvoru ultrazvuénih valova (zvuénog signala, motor motorkotaca,
ispustanje zraka od strane sistema za koCenje autobusa ili kamiona itd);

- u slu€aju razruene ili nepravilne ceste;

- u sluéaju pokrivenog sensora;

- u slucaju nagiba prijevoznog sredstva zbog neravnomjernog rasporedenja tereta;

- u slucaju neprestane kise ili vode (autopraonica, itd.) koja dopire do sensora;

- u slu&aju krajnjeg priblizavanja prepreci;

- u slu€aju smrznutog sensora.

A UPOZORENJE
Sensori uredaja za pomo¢ pri parkiranju mogli bi ispustati zvukove sli€ne
sluéajnim bipovima €ak i u slu¢aju pomanjkanja vidljivih prepreka. Neke
nesavrsenosti terena ili slu¢ajni ultrazvukovi (poput autocistac¢a ulica) mogu
povremeno ukljugiti ureda;.

3. DOMETI UMANJENOG DOZNACIVANJA

Umanjeno ozna¢avanje moze se desiti u sljedec¢im situacijama:

- ako automobil ostaje parkiran duze vrijeme na jakom suncu il na hladnoéi,

- u slu€aju vrlo niskih, uskih ili Siljastih predmeta (Zica, konopa, metalnih zi€anih ograda,
itd);

- u slu¢aja predmeta sa visokom moéi upijanja (snjeg, pamuk, vuna, itd.);

- u slu€aju predmeta sa oStrim rubovima;

- u slu€aju da je sensor za doznacivanje zacepljen blatom, snjegom ili ledom.

4. NIKAKVO DOZNACIVANJE

Radi njihovog loSeg odraza neke predmete sensor nije u stanju primijetiti:

- predmete koji su vrlo niski, tanki ili Siljasti (Zzica, konop, metalna zi¢ana ograda, itd.);
- predmeti sa visokom moéi upijanja (snjeg, pamuk, vuna, itd.);

- predmeti ostrih rubova

- mekani snjeg.

Uredaj mi mogao ne prepoznati donji dio odredenih oblika bratobrana.
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A BILJESKA

U sluéaju nepravilnog funkcioniranja ili nepravilnosti, slijediti upute navedene
u dijelu Trazenje i uklanjanje kvarova.

C. RADNI POSTUPAK a

1. Ukljuciti motor.

J

ON

UPOZORENJE
Uvjeriti se da motor radi da bi se izbjeglo
praznjenje akumulatora.

2. Pali se naran€asta LED tipke na komandnoj ploci koji
potvrduje da uredaj dobro radi.
Prednji zvu€ni signalizator ispusta kratki bip.

3. Uredaj je sada spreman izvjestiti o preprekama u
prednjem dijelu.

4. Uredaj dojavljuje prisustvo prepreka u prednjem
dijelu do brzine max 20 km/h (samo za automobile s
povezanim brzinomjerom).

5. Na brzini veéoj od 20 km/h uredjaj je onesposobljen
(samo za automobile s povezanim brzinomjerom).

6. Uredaj se ponovno aktivira kada automobil ide brzinom
nizom od otprilike 15 km/h ili kada vozilo stane (samo
za automobile s povezanim brzinomjerom).

(T 1]




7. Arendszer most készen all az eldl levd akadalyok
érzékelésére.

8. Vrijeme parkiranja, sustav koristi zvuéni signal (prisutna u prednjem dijelu vozila), kako
bi ispravno obavijestiti korisnika o polozZaju prepreka u odnosu na vozilo, u skladu sa
sljedecim kriterijima:

a) volumen zvuka prednjeg zvuénog signalizatora se poveéava ako uredaj primjeti
prepreku koja se priblizuje prednjem dijelu vozila (zona neprestanog signaliziranja);

@ A\
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A UPOZORENJE
Volumen zvuénih signalizatora je pazljivo odabran da bi se na taj nacin
omogucila optimalna uporaba proizvoda. Korisnik je duzan uvjeriti se da
ga ne ometaju drugi zvukovi, poput audio aparata ili suputnika, da cuje
signalizaciju uredaja za pomo¢ pri parkiranju.
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ISKLJUCIVANJE PREDNJIH SENSORA

1. Ukljugiti motor.

UPOZORENJE
Uvjeriti se da motor radi da bi se izbjeglo
praznjenje akumulatora.

2. Pali se naran€asta LED tipke na komandnoj plo¢i i
oglasava se kratak bip, koji potvrduje da uredjaj dobro
radi.

3. Pritisnuti tipku na komandnoj plo€i i drzati je
stisnutu sve dok prednji zvuéni signalizator ne
ispusti 2 bip signala. Naran¢asta LED se gasi
oznadCujuci tako da su prednji sensori isklju€eni.

UKLJUCIVANJE PREDNJIH SENSORA
Predniji sensori mogu se ukljuciti na 2 razli€ita nacina:

a) pomaknuti klju¢ za paljenje na “OFF”, zatim na
“ON”; il

b) stisnuti tipku na komandnoj ploci i drzati je
stisnutu sve dok prednji zvuéni signalizator ne
ispusti 1 bip signal. Naran¢asta LED se pali
oznacujuci tako da su prednji sensori uklju€eni.
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A UPOZORENJE

Priblizavati se uvijek prepreci s umanjenom brzinom i biti spremni brzo stisnuti
koé€nicu.

A UPOZORENJE
U slu€aju da isprekidani signal bip postane neprekidan bip, smjesta zaustaviti vozilo.

A UPOZORENJE
U sluéaju da su sensori krajnje blizu prepreka, postoji moguénost da ih ne primjete.

D. PREDOSTROZNOSTI

- Obratiti paznju da se ne udare senzori.
- Ne koristiti jake vodene Cistace na sensorima.

E. TRAZENJE | UKLANJANJE KVAROVA

Dolje navedeni diagrami sluze za pomoc¢ pri odredivanju da li je greSka u uredaju razlog
lo§em funkcioniranju. Ukoliko uredaj ne radi nakon sto ste slijedili sve upute navedene
u diagramu, obratiti se svom instalatoru (*).

1. SENSOR NE RADI PREMDA JE PRISUTNA PREPREKA ISPRED PREDNJIH
SENSORA

Klju¢ za paljenje je na “ON"? }L»‘ Pomaknuti klju¢ za paljenje na “ON”. |
¢ DA

Naran&asta LED na komandnoj plogi NE  |Aktivirati prednje sensore poput
je na “ON"? » navedenog u dijelu “C. Radni
postupak”.

#DA

Obratiti se instalatoru
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2. ZVUCNI SIGNALIZATOR NEPRESTANO RADI ILI ISPUSTA BRZE
ISPREKIDANE BIP ZVUKOVE

Prisutni su tragovi otpadaka, blata, DA
snjega, leda, prljavstine, itd, na —>|Uk|oniti otpatke.
sensorovom dijelu za odredivanje?

#NE

’ Prisutne su prepreke u blizini?
+ NE

’ Obratiti se instalatoru. |

DA Ukloniti prepreke ili pomaknuti vozilo.

3. ZVUCNI SIGNALIZATOR NEPRESTANO ISPUSTA ISPREKIDANI PRODUZENI
ZVUK BIP | KRATKE PREKIDE
Postoji problem s povezano$éu sensora. Obratiti se instalatoru (*).

F. SPECIFIKACIJE

Nominalni napon: cC12Vv

Raspon napona rada: +9~+16 V

Potrosnja struje: <220mA (a12V CC)
Raspon temperature rada: -20 ~ +60 °C

Raspon temperature skladistenja: -30 ~+80 °C
Frekvencija prijenosa: 40 kHz

(*) Pod “Instalator” se podrazumjeva autorizirani preprodava¢ Mazde ili autorizirani popravlja¢ ili koji
drugi kvalificirani i opskrbljeni stru¢njak.




@ A. OPIS DELOVANJA

Sistem za pomo€ pri parkiranju zaznava prisotnost ovir pred vozilom. Sistem je opremljen
s &tirimi ultrazvo&nimi senzorji, vgrajenimi v sprednji odbija€. Ko je sistem aktiven,
oddaja zvoc&ni signal v vozilu, asovni razmik med posameznimi zvo€nimi signali se
progresivno kraj$a, ko se vozilo priblizuje oviri. Na ovire pred vozilom opozarja sprednji
zvo ni opozorilnik.

Vozilo je opremljeno s sistemom, ki olajSuje manevriranje med parkiranjem z zaznavanjem
prisotnosti ovir, ki bi se jih z vozilom lahko dotaknili ali bi lahko poSkodovale spredniji.

Sistem za pomo¢ pri parkiranju se vklopi po zagonu in sicer na v nadaljevanju naveden
nacin.

Varovanje obmocja sprednjega odbijaca:

ko se vozilo premika naprej ali nazaj s hitrostjo, nizjo od priblizno 20 km/h, se sistem
aktivira (samo pri vozilih s povezanim signaliziranjem hitrosti). Pravilno delovanje sistema
za pomo¢ pri parkiranju oznacuje oranzna svetilka, ki se vklopi na tipki, names$&eni na
armaturni plosci.

Sistem opozori na prisotnost ovire s prekinjajo&im zvo&nim signalom, &asovni razmik
zvocnih signalov pa se s priblizevanjem oviri kraj8a, dokler ne postane neprekinjen.

@ A\
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Obmoc¢je neprekinjenega zvoénega signala:

to je obmodja tik ob odbijacu. Sistem za pomo¢ pri parkiranju zaznava prisotnost ovir in
oddaja neprekinjen zvocni signal ne glede na to, ali vozilo stoji na mestu, ali se premika.
Neprekinjen zvoéni signal v tem obmogju traja 2 sekundi po zadnji zaznavi ovire. S tem
je zagotovljeno stalno zaznavanje tudi slabo odbojnih ovir, tudi e so slednji zaznani s
prekinitvami.

Bip Bip Bip

Stati€no obmocje:

to je vmesno obmocgje. Sistem za pomo¢ pri parkiranju zaznava prisotnost ovir in oddaja
prekinjajo¢ zvoc&ni signal, ko se razdalja med vozilom in oviro kraj$a, se kraj$a tudi €asovni
razmik med posameznimi zvo&nimi signali, ne glede na to, ali vozilo stoji na mestu, ali
se premika.

Brez zaznavanja:

Ce zaradi slabega delovanja senzorjev sistem ne more zaznavati prisotnosti ovir, pri¢ne
oddajati stalen prekinjajo¢ zvok z dolgimi zvo€nimi signali in kratkimi prekinitvami. Tovrstna
signalizacija traja najve¢ 15 sekund in se ponovno vklopi vsakokrat, ko sistem aktivirate.

A OPOZORILO

Po montazi sistema na vozilo se dobro seznanite z njegovim delovanjem.

A OPOZORILO
Ce se ovira nahaja zelo blizu senzorjev (praviloma manj kot 20 cm), se lahko
zgodi, da sistem ne oddaja zvoénih signalov.

A OPOZORILO

Navedene razdalje so le okvirne, oblika vsakega zaznanega obmocja se od
vozilo do vozila lahko razlikuje.




B. NASVETI ZA DELOVANJE

1. SPLOSNA PRIPOROCILA

Zavedajte se, da Ceprav ta naprava predstavlja pomemben pripomocek za parkiranje, je
v kon¢&ni fazi vedno le voznik tisti, ki se mora prepri€ati o prisotnosti morebitnih ovir. Med
voznjo bodite vedno pozorni in previdni, da preprec€ite poSkodovanje oseb in stvari. Med
voznjo z veliko hitrostjo, senzorji ne morejo dovolj hitro zaznati prisotnosti ovir. Na ovire
pred vozilom opozarja sprednji zvo ni opozorilnik.

2. ZACASNO SLABO DELOVANJE

Lahko se zgodi, da v naslednjih okolis€inah sistem za pomo¢ pri parkiranju ne deluje

pravilno:

- €e se na senzorju nahaja tujek (led, sneg, blato, itd.);

- v blizini antene radijskega oddajnika;

- med priblizevanjem viru ultrazvoé&nih signalov (troblja, motor motornega kolesa, izpust
zraka iz zavornega sistema avtobusa ali tovornjaka, itd.);

- med voznjo po luknjastem ali neravnem cestiS¢u;

- C&e je senzor pokrit;

- Ce je vozilo nagnjeno zaradi neenakomerne porazdelitve tovora;

- v primeru mo¢nega dezevja ali curkov vode (avto pralnica, itd.), ki dosezejo senzor;

- v primeru prevelike blizine ovire;

- Ce je senzor zamrznjen.

A OPOZORILO

Senzorji sistema za pomo¢ pri parkiranju lahko oddajajo nakljuéne zvoke,
navidezno podobne zvoénim signalom, tudi €e ni vidnih ovir. Nekatere
nepravilnosti terena ali nakljuéni zvoki, ki jih oddajajo tuji viri ultrazvoka
(kot so vozila za €iS€enje cest), lahko sistem za¢asno aktivirajo.

3. ZMANJSANO OBMOCJE ZAZNAVANJA

Lahko se zgodi, da se obmoc€je zaznavanja v naslednjih okoli§€inah zmanjsa:

- Ce je vozilo dalj ¢asa parkirano na zgo€em soncu ali v mrazu;

- v primeru zelo nizkih, tankih ali za$iljenih predmetov (Zice, vrvi, kovinske ograjne mreze,
itd.);

- v primeru snovi z veliko vpojnostjo (sneg, bombaz, volna, itd.);

- v primeru predmetov z ostrimi robovi;

- &e je zaznavalni senzor ovira blato, sneg ali led.

4. BREZ ZAZNAVANJA

Zaradi slabo odbojnih lastnosti, se lahko zgodi, da senzorji ne morejo zaznati naslednjih
predmetov:

- zelo nizke, tanke ali zaSiljene predmete (Zice, vrvi, kovinske ograjne mreze, itd.);

- snovi z veliko vpojnostjo (sneg, bombaz, volna, itd.);

- predmete z ostrimi robovi;

- mehak sneg.

Lahko se zgodi, da sistem ne more zaznati spodnjega dela blatnikov dolo€ene oblike.
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A OPOMBA

V primeru nepravilnega delovanja ali prikaza napake, upostevajte navodila,
navedena v poglavju “Iskanje in odpravljanje napak”.

C. DELOVNI POSTOPEK

1. Zazenite motor.

OPOZORILO
Prepricajte se, da motor deluje, saj s tem
prepredite izpraznitev akumulatorja.

2.Vklopi se oranzna opozorilna svetilka tipke na armaturni
plo&¢i, ki potrjuje pravilno delovanje sistema.
Sprednja zvoéna signalna naprava odda kratek zvoéni signal.

3.Sistem je sedaj pripravljen za zaznavanje ovir v
sprednjem obmodgju.

4. Sistem zaznava prisotnost ovir v sprednjem obmocju, ko
se vozilo premika s hitrostjo, nizjo od priblizno 20 km/h
(samo pri vozilih s povezanim signaliziranjem hitrosti).

5. Pri hitrosti, vi§ji od priblizno 20 km/h, se sistem izklopi
(samo pri vozilih s povezanim signaliziranjem hitrosti).

6. Sistem se ponovno vklopi, ki je hitrost vozila nizja od
priblizno 15 km/h ali ko se vozilo ustavi (samo pri vozilih
s povezanim signaliziranjem hitrosti).
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7.Sistem je sedaj pripravljen za zaznavanje ovir v

sprednjem obmodju.

8. Sistem se med parkiranjem posluzuje zvo€nih signalnih naprav namesceni v spre-
dnjem delu vozila, da voznika pravilno opozarja na polozaj ovire glede na vozilo, na
osnovi naslednjih kriterijev:

a) glasnost sprednje zvoéne signalne naprave se povecuje, e sistem zaznava
prisotnost ovire v priblizevanju sprednjemu delu vozila (ocbmocje z neprekinjenim

zvocnim signalom).

@ )
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A OPOZORILO

Glasnost zvoc¢nih signalnih naprav je bila skrbno izbrana tako, da omogoca
optimalno uporabnost izdelka. Voznik pa mora zagotoviti, da ostali zvoki, ki
jih oddajajo naprave za predvajanje zvoka ali potniki, ne preprecijo sliSnosti

signaliziranja sistema za pomo¢ pri parkiranju.
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IZKLOP SPREDNJIH SENZORJEV
1. ZaZenite motor.
A OPOZORILO
PrepriCajte se, da motor deluje, saj s tem

preprecite izpraznitev akumulatorja.

2. VKklopi se oranzna opozorilna svetilka tipke na armaturni
plo&¢i in naprava odda kratek zvoéni signal, ki potrjuje
pravilno delovanje sistema.

3. Pritisnite tipko na armaturni plos¢&i in jo drzite = \

pritisnjeno, dokler sprednja zvo€na signalna
naprava ne odda 2 zvocéna signala. Oranzna
opozorilna svetilka ugasne in s tem opozori, da so
sprednji senzorji izklopljeni.

ON

ZAS

\\\//Eip

ip

VKLOP SPREDNJIH SENZORJEV

S

()

Sprednje senzorje lahko ponovno vklopite na dva razli¢na nacina:

a) klju¢ za zagon obrnite v polozaj “OFF” in nato
spet “ON”, ali

b) pritisnite tipko na armaturni ploS¢i in jo drzite Kf \\

pritisnjeno, dokler sprednja zvoéna signalna
naprava ne odda zvoc€ni signal. Oranzna
opozorilna svetilka se vklopi in s tem opozori, da
so sprednji senzorji vklopljeni.

i!)

(OFF

0@0

e
7

\ l//




A OPOZORILO

Oviri se vedno priblizujte z majhno hitrostjo in bodite pripravljeni, da nemudoma
pritisnete na zavorno stopalko.

A OPOZORILO

Ko se signaliziranje iz prekinjajo€ih zvo€nih signalov spremeni v neprekinjen
zvoc€ni signal, vozilo takoj ustavite.

A OPOZORILO

Ce se ovira nahaja zelo blizu senzorjev, se lahko zgodi, da sistem ne more veé
zaznati njene prisotnosti.

D. PREVIDNOSTNI UKREPI

- pazite, da senzor ne utrpi udarcev
- senzorjev ne operite z mo&nimi stroji za pranje vozil

E. ISKANJE IN ODPRAVLJANJE NAPAK

V nadaljevanju navedene tabele nudijo pomoc pri ugotavljanju, ali je nepravilno delovanje
resni€no posledica napake v sistemu. Ce sistem ne deluje tudi po postopkih, opravljenih
v skladu za navodili, navedenimi v tabelah, se povezite z vasim instalaterjem.

1. SENZOR NE DELUJE, CEPRAV SE PRED SPREDNJIMI SENZORJI NAHAJA OVIRA

Je klju¢€ za zagon v polozaju “ON"? }£—>‘ Obrnite klju€ za zagon v polozaj “ON"?

DA
. ) . NE Aktivirajte sprednje senzorje, kot
aorﬁe?tﬁpnai‘ ?o%%iZ%rUTSNf,\,’et”ka na »-| je opisano v poglavju “C. Delovni
ploscl) ‘ postopek”.

%DA

Posvetujte se s svojim instalaterjem.




ma Sheet 101 of 120
|

2. ZVOCNA SIGNALNA NAPRAVA DELUJE NEPREKINJENO ALl ODDA KRATEK
PREKINJEN ZVOCNI SIGNAL

So na zaznavalnem delu senzorja DA
prisotni tujki, blato, sneg, Ied,—>| Odstranite tujke.
umazanija, itd?

YNE
DA

‘ Se v blizini nahajajo ovire? 5 Qdstranite oviro ali premaknite vozilo.
% NE

‘ Posvetujte se s svojim instalaterjem. ‘

3. ZVOCN@ SIGNALNA NAPRAVA NEPREKINJENO ODDAJA PREKINJAJOC ZVOK
Z DALJSIMI ZVOCNIMI SIGNALI IN KRATKIMI PREKINITVAMI
Napaka v povezavi senzorjev. Posvetujte se s svojim instalaterjem (*).

F. LASTNOSTI

Nazivna napetost: Enosmerni 12 V
Obmocje napetosti delovanja: +9~+16V

Poraba toka: <220 mA (pri 12 V ET)
Obmocje temperature delovanja: -20 ~+60 °C

Obmocje temperature skladis€enja: -30 ~+80 °C
Frekvenca oddajnika: 40 kHz

(*) Kot “ instalater” se razume pooblasceni prodajalec Mazda ali pooblasceni serviser ali drug ustrezno
usposobljen in opremljen strokovnjak.




@ A. MEPITPA®H AEITOYPIIAZ

To BonbnTikd cuoTnua MapKaPElouaTog eruonualvel TNy mapoucia eUmodiwyv OTOo
MTIPOOoTIVO PEPOG TOU oxNnuatog. To cuotnua dlabetel 4 aloBnTtripeq umepnxwv
EVOWNATWHEVOUG OTO WMPOOTIVO TipopuAakTApa. Otav elval evepyormonuévo, To
oUoTNnua EKTIEPTEL £va NYXNTIKG GAua, Tou orolou n cuxvotnta augavetatl atadlakda
KaBwg MANoLadel 1o epnddlo. Ta petwriala avrikelyeva emonuaivovtal and o mou
TIPOEPXETAL ATTO TO EUNMPOCOLO PEPOG.

To oxnupa eival enavdpwpevo Pe €va oUoTNPA TIOU OLEUKOAUVEL TOUG €ALYHOUQ
napKkaplopatoq emonualvovrag tTa eurnodia Tou PrnopoUV va. AKOUUTIOOoUY / KAVouv
{nuia To eunpPoOoBlo PEPOG TOU OXAUATOG.

To ouotnua unofonBnong napkapliopaTog EvEPYOTOLE(TAL JETA TO Avapua, UE Tov
TPOTIO TIOU TIEPLYPAPETAL OTN CUVEXELA.

Mpootaocia tng mMepLoXng Tou PMPOaTLVOU MPOoPUAAKTHpa:

OTav TO aQUTOKIVNTO MUETAKLVE(TAL TIPOG TA EUMPOG 1 TPOog Ta Tiow pe Taxutnta
KAtw Twv 20 km/h mepimou, To cuotnua elval evepyd (MOVO O€ auToKivnTa UE
ouvdeon oNuaTog Taxutntag). H owotr AstToupyia TOU OUCTAUATOG umoBoriénong
napkaplopatog emonualveral and to moptokdAl LED mou avaBel oto koupmn( mou
Bploketal 0TO TAUTIAS.

To gunddlo Tou avixveuetal emmonuaivetal anod €va SLlaKoTITOPEVO UTTLT, N ouxvoTnTa
Tou orolou auavetal €wg OTou peTatparnel oe ouvexn NXo kabwg mAnolalel to
QUTOKIVNTO OTO EUTODLO.

7 2\
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Zwvn ouvexoug onjpavong:

elval n mAnoléotepn (wvn oTov TpoPuUAakTnpa. To cuotnua umoBondnong
TIapPKaplopaTog avixveuel Ta eUnodla Kal EKTIEUTIEL EvA OUVEXEG UL, E(TE TO OXNUa
Klveltal elte slval akvntornomuevo. To ouveXEG UM oTnV TEEPLOXN autr dlapkel 2
deutepoAerta and Tnv teAeutala avixveuon evog eunodiou. Me autdv tov TpoTo
akoun Kal Ta eunodla pe XaunAEG avakAaoTIKEG WOIOTNTEG eMMONUAlvovTal dlapKwg
akoun Kat 6tav dgv avixveuovtal CuveEXWG.

@

Bip Bip Bip

Zratiki {wvn:

elvalt n evdaueon Cwvn. To cuotnua uroBordnong mapkaplopatog avixveuel Ta
EUMOdLA KAl EKTIEPTIEL €va BLAKOTITOPEVO I, N OUXVOTNTA Tou orolou augdavetal
otav pewwvetal n anéotaon and 1o eUNnodlo, £(TE TO AUTOKIVNTO KLveltal €(Te slval
AKLVNTOTIONUEVO.

Kapia avixveuon:

€dv 1o ouoTtnua dev elval o BEon va aviyveuel eprodla eEaltiag Tng Kakng Asttoupyiag
TWV AloONTPWY, EKTEPTEL £va BLAKOTITOPEVO ouveEXT NXO, ME TIAPATETAUEVA MUTILTT
Kal ouvtoueg mavoelg. H onfuavon autn dapkel to oAU 15 deutepOAenTta Kal
enavaiapPBavetal kabe popd Tou evepyoriolel(tal To cUoTnua.

A MPOEIAOMNOIHZH
Metd tnv tomolétnon oto autokivnto, BePalwbeite OTL €XETE
eEolkelwOel e To guoTnua.

A MPOEIAOMNOIHZH
Edv oL aiobntripeg Bpiokovtal untepBoAikd Kovtd oTo eunédio (Cuvidwg
Ayotepo ané 20 ekat.), eivat mbavév To cUCTNMA VA UNV EKMEUTIEL
Kavévav 1ixo.

A NPOEIAOMNOIHZH
OL anootdoelg Tou avagepovTal eival evdelkTikéG. H popgpny kdbe
{wvng avixveuong pmnopei va diapEpel and oxnua oe éxnua.




B. 2YMBOYAEZ IN'lA TH AEITOYPIIA

1. FTENIKEZ OAHrIIEZ

Na Bupdote mavrta 61l n dldta&n amoteAel pla onuavtikn BorBela oto nMapkdploua,
alAd Baoikd eivat o odnyodg mou kaboplCel Tnv andéotaon anod ta eurnodia. Odnyelte
navrta pe Tnv anapaitntn npocoxn Kal ouvean, Tpog anopuyn {nUIWV o€ avepwTioug
i avtikelyeva. Odnywvtag Ye peyaAn taxutnta, oL alobntrpeg dev eival oe 6€on va
evTormioouv €ykalpa ta eunédla. Ta petwriala aviikelpeva ermonuailvovtat anod nxo
TIOU TIPOEPXETAL ATIO TO EPMPOOBIO PEPOG.

2. MPOZQPINH AYZAEITOYPTIA

To ouUotnua urnoBonRnong mapkapiopatog propel va un Asttoupyel owoTd oTig akdAoubeg

TIEPUMTWOELG:

- og mneplmrwon napouciag EEvou owuatog otov aobnthpa (Mayog, Xovt, AGoTmn KATL.)

- KOVTQA o€ Kepala padloEMIKOLVWVLWV

- 0€ MePITMTWoN TIPOCEYYLONG O TINYT UMEPNXNTIKWY KUPATWYV (KAGEOoV, KvnThpag HOTOOIKAETAG,

aneleubEpwon agpa amnod 1o ouoTnua 1eEdNoNG AcwPopeiou 1) PopTnyoU KAT.)

- O€ TEPITTWON aAVWUAAOU 1] KATECTPAPUEVOU 0D00TPWHUATOG

- o€ Tep(mTwaon KaAuppEvou alobntrhpa

- o€ TepmTwaon KAIONg ToU QUTOKIVATOU AGYw QVOHOLOYEVOUG KATAVOUAG ToU (popTiou

- o¢ nep{mrwon duvatng Bpoxng 1 vepou (MAuvTRpLa KAL) oy kaAUTTeL Tov aobntrpa

- o€ TePITwon uUTEPBOAKA PLIKPNG andéotaong and 1o eUnédlo

- 0€ TEPITTWOoN TIAaywPEVOU alodntmpa

A MPOEIAOMOIHZH
OL awobnTripeg Tou CUOTHEATOG umofordnong mapkapiopatog umopolv va
EKTEMUTMOUV {X0UG Gipavong akopn Kat étav dev undpyouv eggpaviy eunodia.
OpLopéveg avwpalieg Tou eddgoug 1 86pupog anod EEveg nnyEg unepniywv (M.X.
HnXavikd cdpwbpa) Hrnopolv va EVEPYOTIOLIOOUV TIPoowpPLVd To cuaTnia.

3. MEAIO MEIQMENHZ ANIXNEYZHZX

H guBéAela tng avixveuong propel va Pelwdel aTig akdAoubEeg TIEPLTTTWOELG:

- £Av TO auTOK(vNTOo oTaBueUEl yla PeyaAo XPovikd BlAcTNUa KATw arnd duvatéd BALo
N oe XauNAEG Bepuokpacieq

- 0€ TePIMTWOon MOAU XauNAWV, AETITWYV N alXUNPwy avTikeEvwy (ouppata, oxowld,
OUPMATOMAEYPATA KAL)

- 0€ MePIMTWON AVTIKEWEVWY PE UPNAQ XapaKTNPLOTIKA arnoppopnong (XLovt, BapBakt,
MAAA KATT.)

- O€ TIEPITITWON AVTIKEWEVWVY PE ALXUNPEG YWVIEG

- 0€ MeP(MTWon TIoU 0 AloBnTPag avixveuong kaAuntetal and Aaorn, Xtévt i nayo.

4. KAMIA ANIXNEYZH

O aioBnpeg (cwg aduvatouv va aviXveuoouv Ta akdAouba aviikelpeva Aoyw Twv
XAUNAWY QVAKAQOTIKWVY IBLIOTATWY TOUG:

- TIOAU XaunAd, AeTTa i alxpned avtikelpeva (ouppata, oXowld, CUpUATOMAEYUaTa KATL)

- avTKelueva pe UPnAd XapaKINELOTIKA anoppodnong (XLovy, BapBakt, HaAN KATTL.)
- QVTIKEUEVA PE ALXUNPES YWVIEQ

- amnaio XLovi.

To ouotnua propel va Unv aviXveuel TO KATW HEPOG OE OPLOUEVOUG TUTIOUQ
TIOOPUACKTIPWV.
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A ZHMEIQZH

Ze nepintwon avwpaAng cupneplpopdg n €vdelEng avwpaliag,
€PapMOoTE TIG 0dNYieq Tou KepaAaiou Avaliitnon Kait anokatdotaon
BAaBwv.

7 ON )
. TPOMNOxX XPHXHX

1. BaAte eunpodg Tov KivnTripa. @
A MPOEIAONOIHZH \_ J
BeBalwBeite 6TL 0 KlvnTripag Aettoupyei yLa
va unoqgt’:ve're TNV NTWON TOU PopTiou Tng f
pnartapiag.
2. AvaBel To TTOPTOKAA LED 0TO KOUMTH TOU TAPTAG, S 0 km/h
emuBepaiwyvovtag 6t To ouoTnua Asttoupyel cwoTA. :

O unpooTiveg BouBnTng EKMEUTEL Eva CUVTOUO UTUTT.

3. To ouotnua eival Twpa £TOWO yla TNV aviXVeUuon Twv & ( m/ =~ .[’EY SD\

EUMOdIWY OTNV EUMPOG TIEPLOXH.
\

2

J

4. To ouotnua aviXveuel Tnv napoucia eurnodiwv oTnv @
MmpooTLvA Tieploxn e taxutnta €wg 20 km/h mepimou
(u6vo o€ autokivnTa e ouvdeEDN ONUATOG TAXUTNTAR).

n <20 km/h

5. Me taxumnteg avw twv 20 km/h mepinou, To cuoTnua
arevepyorole(tal (UOvo og autokivnTa e ouvdeon
onuatog tTaxutntag).

6. To ouoTnua evepyorole(tatl maAL 6tav n taxutnta Tou
QuToKLVATOU TEoEL KaTw amnd ta 15 km/h nepimou 1} 6tav
aktvntonowmnBel To autokivnTo (MOVO O QUTOKIVNTA JE
ouvdeon oNPATog TaxUTNTag).




7.To ouotnua Twpa eival €Tolgo va evrtotioel
MrpooTiva eumodia

8. Katd tnv dudpkela Twv eNypwv TIapkapiopatog, To cuotnua 6a xpenotuonotrost
Tov BouBntn oTo €UMPOaBLlo PEPOQ Yia va kaBoploel cwaoTA TNV B£0n TwV EPNodiwy
ge ox€on Pe tTnv B€on Tou oXNpaTog, cUuupwva pe Ta akdéAouba kpltrpla :

a) n €vraon Ttou unpooTivol Boppnth augdvel edv To cuoTnua avixveuel tTnv

rnapoucia eurodiou mMou TANCLALEL OTO EUTPOG HEPOG TOU QUTOKLVATOU (Cwvn
ouveyxoug onuavong)

@ A\

S -~/

A MPOEIAONOIHZH
H évraon twv nXnTiK®v onudtwv €xelL emntAexBel mpooeKTikd yLa
va ETLTPEMEL TN OWOTH XPHion Tou cguothipatog. O odnydg mpeEmnel
va BepawwBel edv dAAoL B6puBoL and cuoTipata 1fXou n emPdreq
dev gunodifouv TNV avayvwpLon TwV OnUATWV TOU CUCTAHLATOG
unofonénong napkapiopatog.
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AMENEPIOMOIHZH MIMPOZTINQN AIZ©HTHPQN s
1. BAATte gunpdg Tov Kivntrpa. ON

MPOEIAOMNOIHZH

BeBalwbeite 6TL 0 KlvnTNpag AstToupyel yia
va ano@UYETE TNV MTWON TOU POoPTioU TNnG
unatapiag.

ZAS

2. Avdapel to TopToKAAI LED 010 Koupri Tou TaumAd Kat
EKTIEPTETAL Eva OUVTOUO Wi, emmBeBalwvovtag 6Tt To
ouoTtnua Asttoupyel CwoTd.

3. ME€oTte TO KOUUM( OTO TAUMAO KAl KPATAOTE a S\
TO MAtnuévo £€wg OTOU AKOUuoTOoUV OUO MTITT
and tov prpootvo Boupntnh. To TopToKdAl LED [
oBrivel emonuaivovtag tnv anevepyoroinon Twv o
MIPOCTIVWV alotnTripwv. Wgip

Bip

\  —— )/

O pmpoaTivol aloBnTRPeg Urnopouv va evepyortoinBouv pe dUo dlapopeTIKOUG TPOTIOUG:

S

a) yupvwvtag to KAewdl ekkivnong oto “OFF” kat OFF

ev ouvexela oto “ON" n ‘

‘

B) TuECovtag TO KOUUT( OTO TAUTAG KAl KPATWwVTag (f \\

TO TIATNUEVO €wG OTOU aKouoTe( £va Ui ano A

TOV uUmpooTive Boupntr. To troptokdAl LED w

avaBel emonuaivovtag tnv €VePyoroinon Twv

UMPOOTIVWV AlodBnTApWY. \l//

il)




A MNPOEIAONOIHZH
MAnolwdlete oto eunoédio nmdvra e XaunAn taxutnta Kat €ToLyoL va
XPNOLUOTIOLNOETE YPIiYopa TO PPEVO.

A MPOEIAONOIHZH
‘Otav 10 Onua amnd SLAKOMTOMUEVO MUTLTT HETATPEMETAL OE CUVEYXEQ,
AKLVNTOTIOROTE AMEOWG TO auToKivnTo.

A MNPOEIAOMNOIHZH
Edv oL aioOntripeg Bplokovtal unepPoAlkd Kovtd o€ €va avtikeipevo, eival
méavév va unv pnopouv va To aviXveloouv.

A. METPA AZOAANEIAZ

- Amo@uyeTte TQ XTUTAUATA OTOUG aloBNTAPEG.
- Mn XpnoJoTolelTe UDPOTTIAUCTIKEG YA TOUG aloBNnTnpEG.

E. ANAZHTHXZH KAI ATNOKATAZTAZXZH
BAABQN

O mivakeg mou akoAouBouv Tapexouv €va Ponbnua yla va dlarmoTwoeTe €AV N
duoAeltoupyla opelletal MPAyUATt o€ oPAAJa Tou cuoTruatog. Eav to cuotnua
e€akolouBel va pn Aettoupyel HETA TNV €KTEAECN TNG CUVIOTWHEVNG dladikaaiag,
areubuvBeite oTov eykataotatn oaq (¥).

1. O AIZOHTHPAZ AEN AEITOYPrEl MOAONOTI YMAPXEI EMMOAIO
MMPOZTA AMNO TOYZ MIMPOZTINOYZ AIZOHTHPEZ

To KAeWd( ekkivnong PplokeTal oTo OXI T'UpIOTE TO KAELBT EKKIVONG PpIOKETAL
“ON’: }—»

oto “ON”

JNA

EvepyomomoTte Toug UMPOCTLVOUG
| ALOONTAPEG OUPPWVA PE TIG 0BNYIEG
Tou ke. “C. Tporog xpniong”

To TTOPTOKAAI LED oto taunié OXIl
elval avappevo;

Y NAI

ATieuBuvBeite OTOV £YKATAOTATN
oag.
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2. O BOMBHTHZ AEITOYPI'El ZYNEXQZ ‘H EKMNEMIEI ENA AIA ONTOMENO
MMM YWHAHZ ZYXNOTHTAZ

Ynapxouv akabapoieg, Aaomn, | NAI

XtévL, nayog, akabBapoleq KA. P .
. . — |
otnv em@dvela avixveuong Tou ‘ aBapioTe Tov awsbntripa

aotntpa;
Yoxi
NAI . . -
YTIGpXOoUV €UTIOOIA KOVIA OTOoV ATIOHaKPUVETE TO €EMTIOBLO R
awgnnpa; UETAKLVAOTE TO QUTOK(VNTO.
yOxXi

|Anau9uv6£lrs OTOV £YKATAOTATN
oag.

3. O BOMBHTHZ EKNEMIEI ZYNEXQZ ENA AIAKONTOMENO HXO ME
NMAPATETAMENA MMIN Al ZYNTOMEZ NMAYZEIX
MpdéRANua cuvdeong Twv alobntnpwyv. Amneubuvbeite oTov eykataotdatn oag (*).

F. XAPAKTHPIZTIKA

OvopaoTikn tdon: DC12V

Medlo Tdong Aettoupylag: +9 ~ +16 V
atavaiwon: <220 mA (ue 12 V DC)
Medlo Beppokpaoiag Asttoupylag: -20 ~ +60 °C

Medlo Beppokpaoiag anobrkeuong: -30 ~ +80 °C
2uxvoTNnTa EKTIOUMNG: 40 kHz

(*) Qg “eykataoctdrng’ evvoeital o efouciodotnuévog AvTtinpéownog Mazda, e§ouciodotnpévog
TEXVLKOG 11 dAAOG €181KOG B KaTdAANAN eknaideuon kat eEomAtopuo.




@ A. iISLEME TANIMI

Destekli Prak Sistemi tasitin énundekivebgellerin mevcudiyetini algilar. Sistemde 6n
tampon entegr 4 adet ultrasonlu sensor vardir. Sistem etkin oldugunda, kabin iginde
akustik bie sinyal sesi ¢ikarirU bir egle yklasildiginda bu sinyal cihazi tarafindan bildirir.

Tasit tasitin 6n veya arka tarafina degebilecek vey bunlara zarar verebilecek engllerin
mevcudiyetini algilayarak park manevralarini kolaylastiran bir system ile donatiimigstir.

Destekli parl sistemi, devreye alinma sonrasinda asagida belirtilen yéntemlerde etkin
kilinir.

On tapon boélgesinin korunmast:

Tasit, yaklasik 20 km/h altindaki bir hizda ileri veya geri haraket ttiginde system etkin
kilinir(sadece hiz sinyal bagalantili tasit halinde). Destekli park sisteminin dogru isle-
mesi ,boro tablosundaki butonun yanan turuncu Led lambasi tarafindan bildirilir.

Algilanan engel, aralikli bir bip sesi tarafindan bildirilir; tasit, engele yaklastik¢a bu
sesin siklig1 surekli bir ses artar.

\f A
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Siirekli sinyal bdlgesi:

Tampon en yakin bélge s6z knusudur. Destekli park wisteii, engellerin mevcudiyetini
algilar ve tasit gerek stop konumundayken gerekse hareket halindenyken surekli bir
bip sesi ¢ikarir. Bu bélgedeki surekli sesi, bir engelin son alilanmasindan itiaren 2
sanyie surer. Bu, algilanmasi gi¢ olan engellerin de, aralikh algilansalar bile, dizenli
ve slrekli olarak bildirilmelerini garanti eder.

q

Bip Bip

Bip

Statik bélge:

Ara bolge konusudur. Destekli park sistemi, engellerin mevcudiyetini algilar ve aralakl
bir sesi ¢ikarir; bu sesin sikligi, tasit gerek stop konumundayken gerekse hareket halin-
deyken engele yaklagim mesafesi azasdiginda artar.

Algilama yok:

System, sensorlerin kétl slemesi sebebi ebgellerin mevcudiyetini algilayacak kapa-

sitede degil ise, uzun bip sesleri ve kisa aralar ile strekli aralikl bir ses ¢ikarir. Bu tip
sinyal sadece maksimum 15 saniye surer ve system her etkin kilindigi defa yeniden

etkin kilinir.

A UYARI

Sistemi tesita monte ettikten sonra bunun islemessns 6grendiginize emin
olun.

A UYARI

Sensorler bir engele asiri yakin ise(genelde 20 cm.den az) system bip sesi
cikarmayabilir.

A UYARI

Belirtilen mesafeler sadece 6rnek niteligindedir, her algilama bélgesinin
sekli tasita gore gegisebilir.




B. ISLEME TAVSIYELERI

1. GENEL UYARILAR

icinaz park etme esnasinda gecerli bir yardim olsa da, sonug olarka olasi engellerin
mevcudiyetini control etmenin daima suricindn goérevi oludgunu unutmayiniz. Kisilere
veya esyalara zarar verilmesini dnlemek i¢in daima gerekli dikkat ve tedir ile tasiti
suran. Tasit yuksek hizda strulduginde sensorler engellerin mevcutdiyetini zama-
ninda algilayacak kapasitede olmayacaktir. Ondeki engeller, 6n akustik sinyal cihazi
tarafindan bildirilir.

2. GECIiCi iSLEME

Destekli park sistemi, asagidaki durumlarda diizgun islemeybilir:

- sensor lzerinde yabanci bir cisim( uz, kar, gamur vb.) mevcudiyeti halinde;

- bir radio iletisim anteni yakinlarinda;

- ultrasonic bird alga kaynagina (akustik uyari cihazi, bir motosikletin motoru. Bir otobus
veya bir kamyonun fren sistemi tarafindan salinan hava vb.) yaklasma halinde;

- bozuk veya duzensiz yollarda;

- sesorun ustunun kapatiimis olmasi halinde;

- yukiin homojen olmayan bir dagitimi sebebi tasitin yana yatmasi halinde;

- sensore ulasan araliksiz yagmur veya su ( araba yikama vbg ) halinde;

- bir engele asiri yaklasma halinde;

- buz tutmus sensor halinde.

UYARI

Destekli parl siseminin sensorlei , gézle goriiliir engeller blunmadiginda
da bip sesine benzer tesadiifi sesler ¢ikarabilirler. Zeminin bazi kusurlari
veya dig liltrason kaynaklarindan(yol siipiirme araglar gibi) gelen tesadiifi
giriistiiler, sistemi gegici olarak etkn kilabilirler.

3. ALGILAMA ARALGINDA AZALMA

Algilama arahdi, asagidaki durumlarda azalabilir:

- tasit, yodun gunes altinda veya sogukta uzun bir sure park edilmis birakildidinda;
- cok algak, ince veya sivri nesneler(teller, halatlar, metal ag citler vb)halinde;

- yuksek emme ¢zellikli nesneler (kar, pamuk, yun, vb) halinde;

- sivri koéseli nesneler halinde;

- algilama sensirinin ¢amur, kar, veya buz tarafindan ttkkanmis olmasi halinde.

4. ALGILAMA YOK

Asagdidaki nesnelerin glgc algilanma &zellikleri sebebi sensérler bunlari algilayacak
kapasitede olmayabilirler:

- ¢ok algak, ince veya sivri nesneler (teller, halatlar, metal ag citler vb);

- yuksek emme ¢zellikli nesneler (kar, pamuk, yun, vb) halinde;

- sivri koéseli nesneler

- yumusak kar.

Sistem, bazi camurluk sekillerinin alt kisimini algilayacak kapasstede olmayabilir.
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A NOT

Duzensiz davranis veya ariza isareti halinde, Ariza arama ve gideme béluminde

belirtilen talimatlari uygulayin.

C. OPERATIF PROSEDUR

1.motoru c¢alistinin.

UYARI
Akiiniin bosalmasini 6nlemek i¢in motorun
islediginden emin olung.

2.Sistemin dogru igledigini onaylamak i¢in bordo
tablosundaki butonun turuncu LED mabasi yanar.
On akustik sinyal cihazi, kisa bir bip sesi ¢ikarir.

3.Simdi  system, 6n bolgede engellerin mevcudiyetini
algilamak icin hazirdir.

4.Sistem , yaklasik maksimum 20Km/h hiza kadar 6n
bolgedeki engellerin mevcudiyetini algilar(sadece hiz
sinyal bagalantili tasit halinde).

5.Yaklagik 20Km/h Uzeri hizlarda system devre disidir
(sadece hiz sinyal bagalantili tasit halinde).

6.Tasitin hizi, yaklasik 15 Km/h altinda oldugunda veya
tasit stop ettiginde system yeniden etkin kilinir (sadece
hiz sinyal bagalantili tasit halinde).
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7.Simdi sistem 6n bolgedeki engellerin mevcudiyetini
algikamak i¢in hazirdir.

8. Park manevralarl esnasinda system, asagidaki kriterler uyainca surictyld engelin
tasita gore pozisyonu hakkinda dogru bilgilendirmek igin tasitin 6n kisminda mavcut
vir kustik sinyal cihazi kullanir:

a) on akustik sinyal cihazinin sesi system, tasitin 6n kisimina(surekli sinyal bélgesi)
yaklasan bie engelin mevcudiyetini algiladidinda artar;

@ A\

S

\S

A UYARI

Akustik sinyal cihazlarinin ses yiiksekligi, iliriiniin optimal bir kullanimini
saglamak icin dikkatle secilmistir. Audio cihazlardan veya yolculardan gelen
akustik giiriltiilerin, detekli park sistemi sinyallerinin duyulmasini engelle-
medigiden emin olmak kullanicinin gorevidir.
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ON SENSORLERIN DEVREDEN GIKARILMASI
1. Motoru calistirin.

UYARI
Akiiniin bosalmasini édnlemek i¢in motorun
islediginden emin olun.

2. Sistemin duzguin isledigini onaylamak i¢in bordo tablosu
Uzerindeki butonun mevcut turuncu LED lambasi yanar
ve kisa bir bip sesi cikarilir.

3.Bordo tablosundaki butona basin ve 6n akustik sinyal i S\

cihazi 2 bip sesi ¢lkarana kaar bunu basil tutun.
Turuncu LED lambasi, 6n sensérlerin devreden
ctkarildigini bildirerel séner.

ON SENSORLERIN ETKIN KILINMASI
On sensorler 2 farkh sekilde yeniden etkin kilinabilirler:

a) calistirma anahtari "OFF" Uzerine ve sonra "ON"
Uzerine getirin; veya

b) bordo tablosundaki butona basin ve én akustik
sinyal cihazi 1 bip sesi ¢cikarana kadar bunu basili
tutun. Turuncu LED lambasi, 6n sensoérlerin etkin
kilindidini bidirerek yanar.
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A UYARI

Daima diisiik hizda ilerleyerek bir yaklasin ve hizli sekilde fren pedalina basmaya
hazir olun.

A UYARI

Sinyal, aralikli bip sesinden siirekli bip sesine gectiginde tasiti derhal durdurun.

A UYARI

Sensodrler asiri derecede bir nesneye yaklasmis vaziyette ise, bunun mevcudiyetini
algilayacak kapasitesitede olmayabilirler.

D. TEDBIRLER

- Sensorin darbe almamasina dikkat edin.
- Sensorler Uzerinde gugl bir hidro temizleyici kullanmayin.

E. ARIZA ARAMA VE GIiDERME

Asagdida yer alan diyagramlar, bir kétt islemenin efektif olarak bir system hatasindan
kaynaklanip kaynamlanmadigini belirlemek igin bir yardim unsure sunmay!i
amaclamaktadirlar. Diyagramda yer alan talimatlarda belirtilenleri gergeklestirdikten
sonra system iglememeye devam ederse, cihazin montajini gerceklestirmis olana(*)
basvurun.

1. ON SENSORLERIN ONUNDE BiR ENGEL BULUNDUGU HALDE SENSOR iSLE-
MiYOR

Calistirma anahtari "ON" Uzerindemi? }—>|HAYIR g;lilr?:]lrma anahtari "ON" tizerinde ‘

¢ EVET
Bordo tablosundaki turuncu LED HAYIR On sensérlei "C.Operatif preosedur”
Ia;gba& bélimunde "ON"uzerinde P> pelirtildigi gibi etkin kilin.
mi’

¢ EVET

Montajciniza danigin (*).
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2. AKUSTIK SINYAL CiHAZI DEVAMLI CALISIYOR VEYA ARALIKLI HIZLI BIR BiP
SESi

EVET
—)‘ Kalintilari giderin

Sensoérin aigilama kisimi Gzerinde
Tas kalintilari, gamur, kar,buz,kir vb.
Mevcut mu?

y HAYIR

EVET

T .

Engeli kaldirin veya tsitin yerini
degistirin.. .

‘ Yakinlarda ebgeller mevcut mu?

¢ HAYIR

‘Montajcmlza danisin (7). ‘

3. AKUSTIK SINYAL CiHAZI, UZUN BiR SESLERI VE KISA ARALAR iLE SUREKLI
ARALIKLI BIR SES CIKARIYOR

Sensilerin bagalantisind bir problem mevcut. Cihazinizin montajinizi yapmis olana(*)

danisin.

F. OZELLIKLER

Nominal gerilim: cC12V

Calisma gerilimi araligi: +9 ~ +16V

Akim tuketimi: <220mA (a12V CC)
Calisma sicakligi aralig: -20 ~ +60°C
Depolama sicakhgi arahig: -30 ~ +80°C
Transmisyon frekansi: 40 kHz

(*) "Montajc1”, bir Mazda yetkili saticisli, yetkili bir tamirci veya amacaamaca uygun nitelikli ve donanim-

lara sahip bir diger uzman anlamina gelmektedir.
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